INSTRUKCJA OBSLUGI

Kontrolery solarne PWM
ze sterownikiem LED

12/24V
Seria SR-DH



Opis

Seria kontroleréw o pradzie tadowania 5A, 10A i 15A dedykowanych specjalnie do
oSwietlenia zrédtami swiatta LED. Cyfrowo kontrolowane, wysoce efektywne zrodta
pradu obcigzenia o regulowanej statej wartosci od 0,15A do 3,3A. Napiecie
wejsciowe PV < 55V (<30V dla modelu 5A) pozwala na rozszerzong wspotprace z
panelami PV, napiecie wyjsciowe <60V pozwala na zasilanie szeregowe do 18 LED.
Programowalne 4 okresy czasowe od 0 do 15 godzin zalgczania obcigzenia;
programowalna moc obcigzenia od 100% do 0% dla kazdego okresu osobno. Tryb
inteligentnego poboru mocy (w zaleznosci od stanu akumulatora) zwieksza czas
eksploatacji bez tadowania. State Zzrodta prgdowe nie sg limitowane i dostarczajg
prad niezbedny do - stabilnego swiecenia zwiekszajgc tym zywotnos¢ LED.
Automatycznie modyfikowany tryb fadowania w zaleznosci od czasu korzystania z
energii stonecznej. Réznorodne funkcje ochrony przed przecigzeniem, w tym
ochrona - przed. przegrzaniem kontrolera (ograniczenie mocy lub odtgczenie
obcigzenia). Metalowa obudowa ze stopniem ochronnosci IP68. Programowanie
kontrolera i odczyt zapisu statusu systemu (max ostatnie 7 dni) przy pomocy
bezprzewodowego pilota. Kontroler dostarczany z domysinymi ustawieniami
producenta (podane w instrukcji). Na zyczenie mozliwe inne ustawienie kontrolera
konfigurowane przez BIALL. Gwarancja 24 miesigce.

Charakterystyka

1. Nowoczesny design bezprzewodowego pilota do kontroleréw, przy pomocy
ktérego mozna modyfikowa¢ ustawienia parametrow i odczytywa¢ komunikaty
systemowe.

2. Cyfrowa, wysoce precyzyjna kontrola statego prgdu, maksymalna sprawno$c¢: 96%
3. Zroédto pradu obcigzenia regulowane w zakresie 0,15A~3,3A, doktadno$é regulacii
30mA.

4. Wysoka dynamika zmiany parametréw obcigzenia zapewnia stabilny prad
wejsciowy nawet przy nagtych zmianach napiecia akumulatora i obcigzenia.

5. Funkcja 4 programowalnych okresow czasowych. Czas pracy moze by¢ ustawiony
w zakresie 0~15h, a moc obcigzenia w zakresie 0~100%.

6. Tryb inteligentnej kontroli poboru mocy (pobér mocy zalezy od poziomu
natadowania akumulatora) zwiekszajgcy czas eksploatacji bez tadowania.

7. Tryb tadowania equalizacji uruchamiany co 30 dni.

8. Rejestracja i zapis statusu systemu przez max 7 dni oraz monitorowanie catego
systemu.

9. Zrédta state prgdowe nie sg ograniczane i dostarczajg prad niezbedny do
stabilnego Swiecenia zwigkszajgc tym samym zywotnos¢ LED.

10. Metalowa obudowa ze stopniem ochronnosci IP68 umozliwia prace w trudnych
warunkach.

11. Automatycznie modyfikowany tryb tadowania pozwala na osiggniecie lepszej
efektywnosci tadowania, co przedtuza czas korzystania z energii solarnej.



12. Funkcja ochrony kontrolera przed przegrzaniem (ograniczenie mocy lub
odtgczenie obcigzenia po przekroczeniu okreslonej temperatury).

13. Réznorodne funkcje ochrony: przed odwrotnym podtgczeniem, zwarciem LED,
rozwarciem obwodu itd.

Montaz i podigczenia

1. Identyfikacja modelu

SR -DH 100/50/20

Max moc obciazenia

Kod modelu

Oznaczenie producenta

2. Wyglad kontrolera

Wskaznik tadowania

Wskaznik akumulatora

Wskaznik obcigzenia

Port odbioru

Port wysytania

Czujnik temperatury

Przewody
podiaczeniowe




3. Schemat podtgczenia
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Kolejnos¢ podtgczenia: Najpierw nalezy podtgczy¢é akumulator, nastepnie obcigzenie,
a na koncu panel fotowoltaiczny. W trakcie podtgczania zwréci¢ uwage na poprawng
polaryzacje (+/-).

Podtaczenie LED

1. Kontrolery z serii SR-DH wyposazone sg we wbudowane zrodto statoprgdowe.
Napiecie wyjsciowe wynosi max 60V. Maksymalna ilos¢ zrédet swiatta LED, ktoére
mozna potgczyc¢ to 18szt. (szeregowo).

2. Kontrolery z serii SR-DH automatycznie rozrézniajg napiecie systemowe 12V/24V.
W trakcie podtgczania obcigzenia LED nalezy upewnicC sie, ze ilos¢ oswietlenia LED

potgczonego szeregowo jest prawidtowa.

Dokona¢ podtaczenia zgodnie z ponizszymi zaleceniami

Napiecie Min ilo§¢ (n) | Napiecie Moc  wyjsciowa
systemowe zrodet Swiatta | wyjsciowe obcigzenia (Vout)
LED potaczonych | obcigzenia (Vout)

szeregowo
12V n=5 Vo215V PLep<50W
24V n=10 V6230V PLep<100W

3. Przed wtgczeniem obcigzenia nalezy najpierw podtgczy¢ oswietlenie LED.

A UWAGA: Jesli ilos¢ oswietlenia LED podiagczonego szeregowo jest
nieprawidiowa, kontroler obcigzenia LED moze ulec uszkodzeniu.
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Objasnienia statusow

Oswietlenie LED | Wskazanie Status Funkcja
Napiecie panelu
Dtugotrwale PV jest wyzsze niz
wigczony napiecie
oswietlenia LED.
& Wiskaznik Napigcie panelu
: Dtugotrwale PV jest nizsze niz
tadowania .
wytgczony napiecie
oSwietlenia LED.
Wolno migajacy tadowanie
- Przecigzenie
Szybko migajacy L 8 Y
Dtugotrwale Akumulator pracuje
wigczony normalnie
R - o e
akumulatora .
Akumulator jest
Szybko migajacy nadmiernie
roztadowany
Dtugotrwale Obcigzenie
wigczony wigczone
Wskaznik Dtugotrwale (?bmazeme LED
@ obcigzenia wylgczony Jest zwarte lub
rozwarte.
Catkowicie Obcigzenie
wytgczony wytgczone

Tryb testu

W normalnych warunkach kontroler dziata w trybie kontroli $wiatta + kontrola czasu.
Przy pomocy bezprzewodowego pilota mozna wigczy¢é obcigzenie i jego moc
zostanie zmieniona zgodnie z ustawieniem pilota w trakcie instalacji lub ustawiona
automatycznie po testowaniu. Tryb testu trwa 1min, po ktérej system automatycznie
wroci do normalnego trybu pracy.

Tryb pracy obciazenia
Obcigzenie podtgczone do kontrolera z serii SR-DH moze dziataé w ramach 4
programowalnych okreséw czasowych. W kazdym z okreséw mozna ustawi¢ jego
czas trwania i moc obcigzenia. Przy pomocy réznych kombinacji ustawieh mozna
realizowac rézne tryby kontroli pracy obcigzenia.




A. Tryb normalny

B. Tryb opéznionego wilgczenia oswietlenia: przy ustawieniu pierwszego okresu
pracy na 4h i mocy pierwszego okresu 0%, system wigczy oswietlenie LED po 4h.
C. Tryb podwdjnej ramki czasowej: Po pracy w okresie | i Ill, system oditgczy
oswietlenie na 4h w okresie Il i przejdzie do okresu IV. W okresie IV oswietlenie LED
bedzie wtgczone do momentu wschodu stonca (po ustawionym czasie lub, gdy
napiecie panelu wzrosnie do okreslonego poziomu), bez uwzglednienia korekciji
dtugosci nocy (zwigzanej z dtugoscig nocy w roznych porach roku)

Zakresy ustawien trybow pracy

Ustawiany parametr Wartosé parametru Wartos¢ domysina
| okres (czas) Oh~15h 4

| okres (moc) 0%~100% 100%

Il okres (czas) Oh~15h 0

Il okres (moc) 0%~100% 70%

[l okres (czas) Oh~15h 4

[l okres (moc) 0%~100% 50%

IV okres (czas) Oh~15h 0

IV okres (moc) 0%~100% 30%

Inteligentna kontrola mocy LED

Po wybraniu opcji "Inteligentna moc" kontroler przejdzie do trybu inteligentnej kontroli
mocy. Moc obcigzenia LED bedzie automatycznie dostosowywana na podstawie
analizy pozostatej mocy baterii. Czas pracy i moc obcigzenia ustawione przez
uzytkownika pozostajg aktualne, lecz system poréwna moc automatyczng i
ustawiong, a nastepnie wybierze mniejszg wartos¢ jako moc wyjsciowa obcigzenia.

Przykitad:

Jesli moc baterii wynosi 50%, tryb inteligentnej kontroli mocy wyliczy moc obcigzenia
60%. Jesli uzytkownik ustawi moc obcigzenia na 100%, system wybierze 60% jako
moc obcigzenia. Jesli nastepnie uzytkownik ustawi moc obcigzenia na 20%, system
wybierze 20% jako moc obcigzenia.



Typowy schemat inteligentnej kontroli mocy obcigzenia
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Pojemnosc baterii

Odczytywanie i modyfikacja parametréw

Ustawienia kontrolerow z serii SR-DH obejmujg czas pracy obcigzenia, moc
obcigzenia, opdznienie zatgczenia oswietlenia, napiecia tadowania itd. Po
zakonczeniu wykonywania ustawien na bezprzewodowym pilocie nalezy skierowac
go w strone kontrolera i nacisng¢ przycisk [Send]. Istnieje rowniez mozliwos¢
odczytania biezgcych ustawien parametrow pracy kontrolera oraz sprawdzenia ich
pod katem prawidtowosci.

Zapis statuséw systemu

Kontrolery z serii SR-DH moga rejestrowac statusy pracy catego systemu, wtgczajgc
w to dzien pracy, czasy wystgpienia nadmiernego roztadowania, czasy wystgpienia
petnego natadowania. Ponadto moze rejestrowaé stany zmian napiecia akumulatora
w okresie 1 tygodnia, co jest pomocne przy analizie i zrozumieniu specyfiki danego
systemu fotowoltaicznego. Uzytkownik moze odczyta¢ statusy pracy przy pomocy
bezprzewodowego pilota, po skutecznym odczycie nastgpi zapis statusow
parametréw w pilocie.

Przyktad ustawien statuséw tadowania-roztadowania kontrolera
Parametry dla przyktadu:

Ustawienie Wartos¢ ustawienia
| okres (czas) 3h

| okres (moc) 100%

Il okres (czas) 5h

Il okres (moc) 70%

[l okres (czas) 2h

[l okres (moc) 50%




IV okres (czas pracy nad ranem 2h

IV okres (moc nad ranem) 30%
Prad obcigzenia (wyjsciowy) 1,74A
Napiecie tadowania akumulacyjnego 14,4V
Napiecie tadowania spoczynkowego 13,8V
Napiecie kontroli oswietlenia 8V

(zmierzchowe)
Czas opdznienia zatgczania oswietlenia ~ 5min

Charakterystyka etapow pracy

Etap Opis

1. W ciggu dnia: gdy nastonecznienie sie wzmocni, prad fadowania réwniez
gwattownie wzrosnie. Napiecie akumulatora wzro$nie.

2. W ciggu dnia: gdy nastonecznienie jest zmienne, napiecie akumulatora
bedzie niestabilne.

3. W ciggu dnia: etap fadowania akumulacyjnego.

4. W ciggu dnia: koniec okresu tadowania akumulacyjnego i przejscie do
etapu tadowania spoczynkowego.

5. W nocy: gdy napiecie panelu PV jest nizsze niz napiecie kontroli
oswietlenia, obcigzenie zostanie wigczone z opdznieniem. W pierwszym
etapie moc obcigzenia wynosi 100%.

6. W nocy: w drugim etapie moc obcigzenia wynosi 70%

7. W nocy: w trzecim etapie moc obcigzenia wynosi 50%

8. W nocy: w czwartym etapie, rano, moc wynosi 30%

Wskazéwka" w zwigzku z tym, ze catkowity ustawiony czas (12h) jest
dluzszy niz okres nocy, obcigzenie nie wylgczy sie, ale swiatto
bedzie swieci¢ tylko w nocy.

9. W ciggu dnia: Napiecie PV jest wyzsze niz napiecie kontroli oswietlenia.
Wylgczenie obcigzenia nastapi z opdznieniem. Napigcie akumulatora
bedzie rosngc.




Wymiary do montazu

1. Wymiary SR-DH100 [525103]:
' Wymiary gtéwne: 82 x 20 x
100mm

(szer x gt x wys)

Rozstaw otworéw montazowych:
86 x 75mm

Otwor montazowy: @3,5mm

2. Wymiary SR-DH50 i SR-DH20
[625102], [525101]:

(1 _ Wymiary gtéwne 82 x 20 x 58mm
ic = (szer x gt x wys)

. g Rozstaw otworéw montazowych:
— U VU VUV VT UV U= 43 x 75mm

Otwor montazowy: @3,5mm

Typowa krzywa sprawnosci

Instalacja 12V

96,00%
95,00%
94,00%

93,00%
92,00%

91,00% —
13,0V (wejscie)

Sprawnosc

90,00%
89,00%
88,00%

a7,00%

- =

0,18
0,36
0,54
0,72

mmgr\l
= = =

1,8

1,98
2,34
2,52
2,88
3,06

2,7

Prad nominalny (A)



Instalacja 24V

Prad wyjsciowy vs sprawnosc

Napiecie akumulatora: 26,0V

Obcigzenie: 10 szeregowo i 10 rownolege

98,00%

97,00%

96,00%
s 95,00%
§ 94,00%
E 93,00%
3 —
v 92,00% 26,0V [wejsicie)

91,00%

90,00%

89,00%

88,00%

87,00%

t88R3g8Ie2gednnade
Prad nominalny (A}
Specyfikacja
Parametr Wartos¢ parametru Ustawiane | Wartos¢
parametry | domysina

Model SR-DH100 SR-DH50 | SR-DH20
Nr katalogowy 525103 525102 | 525101 . i
Napiecie systemowe 12V/24V 12V/24V 12V - -
Moc wyjsciowa 50W/12V 25W/12V 20W ) i
Znamionowa 100W/24V 50W/24V
Prad wyjsciowy 0,15A~ 0,15A~ 0,15A~
regulowany 3,3A 1,98A 1,67A v 330mA
Prad biegu jatowego 9MmA/12V; 12mA/24V 9mA/12V - -
Prad tadowania 15A | 10A 5A - -
Napiecie  wejsciowe <55V <30V i )
PV
Sprawnos¢ pradu

. 90%~96% - -
ciggtego
Ochrona przy
przekroczeniu 16,0V; x2/24V - -
napiecia
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Limit =~ napiecia 15,5V; x2/24V ; ;
tadowania
Napigdle {adowania 15,2V; x2/24V (25°C) - -
equalizacji
Interwa# ) tadowania 30 dni i i
equalizacji
Napiecia — tadowania 14,2V~15,0V; x2/24V (25°C) \ 14,4V
akumulacyjnego
Napigcie tadowania 13,2V~14,0V: X2/24V (25°C) \ 13,8V
spoczynkowego
Napiecie powrotu po
nadmiernym 12,0V~13,0V; x2/24V v 12,6V
roztadowaniu
Napiecie
nadmiernego 9,8V~11,8V; x2/24V v 11,0V
roztadowania
Rompensatja -4,0mV/'Cl2V . -
temperaturowa
Doktadnos¢ ustawien o

1+3% (Prad obcigzenia >300mA) - -
pradu
Nap_le.(:le_ wyjsciowe <60V i
obcigzenia
Ochrona Temperatura otoczenia: 80°C ) i
nadtemperaturowa (obnizenie mocy obcigzenia)
Ochrona przed Temperatura wewnatrz 120°C i i
przegrzaniem (wytgczenie obcigzenia)
Nf':\p_leme _ kontroli 5\~11V N 5V
oswietlenia
Opbznienie
zatgczenia/wytgczenia 5min~50min \ 5min
oswietlenia
Temperatura pracy -35°C~+65°C - -
Stopien  ochronnosci P68 : i
obudowy
Masa 280g 170g | 160g 3 -
Wymiary 82x20x100mm 58x20x82mm i i
(szer x gt x wys)

Btedy i rozwigzania

Bledy

Rozwiazania

Po rozwarciu obwodu
obcigzenia nie ma
napiecia na wyjsciu po
ponownym
podigczeniu.

Sprawdzi¢ poprawnos¢ podtgczenia, odczeka¢ 10s po
wigczeniu obcigzenia.
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Po usunieciu zwarcia
w obcigzeniu, nie ma
napiecia na wyjsciu.

Gdy obcigzenie zostato zwarte, odczeka¢ 1min do
momentu ponownego witgczenia obcigzenia.

Dioda akumulatora
szybko miga, brak
napiecia na wyjsciu.

Akumulator  zostat nadmiernie  roztadowany. Po
natadowaniu i osiggnieciu napiecia zatgczenia po
nadmiernym roztadowaniu urzgdzenie wroci do normalne;j
pracy.

Dioda sygnalizacyjna
panelu PV nie Swieci
nawet w czasie
nastonecznienia.

Sprawdzi¢ czy poditgczenie panelu fotowoltaicznego jest
prawidtowe, lub sprawdzi¢ czy na panel padajg promienie
stoneczne.

Prad obcigzenia nie | Sprawdzi¢ czy wartos¢ prgdu przekroczyta prad
osiagnat ustawionej | znamionowy kontrolera.

wartosci

Wskazowki: - Szczegdty parametrow i statusow znajdujg sie w specyfikacji

bezprzewodowego pilota SR-CU-D.

Ochrona Srodowiska

Urzadzenie podlega dyrektywie WEEE 2002/96/EC. Symbol obok oznacza, ze
produkt musi by¢ utylizowany oddzielnie i powinien by¢ dostarczany do
odpowiedniego punktu zbierajgcego odpady. Nie nalezy go wyrzuca¢ razem z

odpadami gospodarstwa domowego.

Aby uzyskaC wiecej
przedsiebiorstwa lub
odpadami.

informacji,
lokalnymi

nalezy skontaktowaC sie z przedstawicielem
wiladzami odpowiedzialnymi za zarzadzanie

MM:2015-10-22

SR-DH20 nr kat. 525101
SR-DH50 nr kat. 525102
SR-DH100 nr kat. 525103

Kontrolery solarne PWM

Wyprodukowano w Chinach
Importer: BIALL Sp. z o.0.
Ul. Barniewicka 54C

80-299 Gdansk

wa.biall.com.pl

/
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INSTRUKCJA OBSLUGI

Pilot zdalny SR-CU-ALL2

do kontrolerow solarnych ze

sterownikiem oswietlenia LED
prod. SRNE



Opis

Bezprzewodowy pilot na podczerwien (IR) do ustawiania i odczytu parametrow kontrolerow
solarnych ze sterownikiem oswietlenia LED, umozliwiajgcy szybki i bezbtedny transfer
danych. tatwa i intuicyjna obstuga dzieki podswietlanemu wyswietlaczowi LCD, funkcji
automatycznego przejscia do trybu uspienia oraz wskaznikowi stanu baterii.

(opcja komunikacji bezprzewodowej (Bluetooth) dla kontrolerow z komunikacjg lub z
podtgczonym adapterem BT-1). Pilot zastepuje wczesniejsze wersje pilota prod. SRNE SR-
CU i SR-CU-ALL.

Charakterystyka

1. Bezprzewodowy pilot na podczerwien i komunikacji bezprzewodowej (Bluetooth) do
ustawiania i odczytu parametrow szerokiego spektrum kontrolerow solarnych produkcji
SRNE

2. Transmisja danych bazuje na protokole handshake i specjalnym algorytmie kompresiji, co
zapewnia szybki i bezbtedny transfer danych.

3. Zasilanie dwoma bateriami 1,5V AA (LR06).

4. Wyswietlacz LCD do prezentacji parametréw i danych.

5. Inteligentne przejscie w stan uspienia po 65s bezczynnosci i powrdt do gotowosci po
nacisnieciu jakiegokolwiek przycisku.

6. Niski pobdr energii w stanie uspienia <0,2pA.

7. Szybkie wychodzenie ze stanu uspienia.

8. Wskaznik stanu baterii.

9. Podswietlany wyswietlacz

10. Ergonomiczna obudowa, wygodna obstuga jedng reka.

UWAGA:
Pilot jest przeznaczony do wspotpracy z kontrolerami ze sterownikiem LED firmy SRNE serii

DH/SES/MPC/SL/DL/MES/MH i innymi — szczegoty patrz rozdziat: Ustawienia parametrow.

Wyglad urzadzenia

Interfejz Bluetooth

Interfejs komunikacji IR

Wyswietlacz |"‘7'=-

" Przyciski L
ustawien | o

Komora baterii w tylnej
cZesci

Przyciski
funkcyjne

Mocowanie opaski
> na reke




Obstuga przyciskéow

Rodzaj przycisku | Przyciski Funkcje (przy (Funkcja przy
jednokrotnym lub dluzszym
kolejnym nacis$nie- | przytrzymaniu
ciu przycisku) przycisku)
Przyciski ustawien 1: przewijanie do | Ciggte podnoszenie
" nastepnego wiersza | wartosci
” 2: zwiekszanie ustawianego
ustawianej wartosci | parametru
1: przewijanie do po- | Ciggte zmniejszanie
Y przedniego wiersza | wartos$ci
" 2: zmniejszenie ustawianego
ustawianej wartosci | parametru
Set" Aktywacja zmian i -
zatwierdzenie zmian
,Send" Wystanie parametru -
pracy
Odbidr statusow -
,otate"
C pracy kontrolera
.Receive — P
. | Odbior parametréw
,Param
pracy kontrolera
Przyciski Wystanie testowego
ys , lest" ysian! wes
funkcyjne sygnatu
. Wigczanie podswie-
~Backlight tlania LCD
Wiaczanie W potgczeniu z przy-
funkgji iski - isci
Sleep" K ) _ ciskiem ,--" przejscie
uspienia do wyboru modelu

kontrolera

Instrukcja uruchomienia pilota

1.

2.

biegunéw

przejdzie do stanu gotowosci.
. Wylaczenie: pilot wytgczy sie automatycznie i przejdzie do inteligentnego trybu uspienia
po 65 s bezczynnosci.
. Przegladanie parametrow: po wigczeniu, nacisng¢ przycisk ,+" lub ,--", aby przejrzec
wczesniej ustawione parametry.
. Wybér typu kontrolera: po wigczeniu wcisngé jednoczesnie przyciski ,sleep” i ,--", aby
przejs¢ do interfejsu wyboru typow kontroleréw. Przewijaé menu przyciskami ,+” i ,-=".

Zasilanie: wiozy¢ dwie baterie AA (LR06) zwracajgc uwage na poprawng polaryzacije

Proces uruchamiania: nacisngc jakikolwiek przycisk aby uaktywni¢ urzgdzenie. Pilot

Nastepnie nacisna¢ przycisk "Set", aby zatwierdzi¢ wybor. Kontroler przejdzie nastepnie
do trybu ustawien parametrow (zakres ustawien zalezny jest od typu kontrolera)

. Wyb6r trybu komunikaciji: Po uruchomieniu wcisng¢ jednoczesnie i przytrzymac
przyciski ,*+” i ,--". Spowoduje to wejscie do interfejsu wyboru komunikacji IR albo
BlueTooth. Po wybraniu odpowiedniego trybu zatwierdzamy wybor przyciskiem ,Set”

. Modyfikacja parametru: Przej$¢ do parametru, ktéry ma by¢ zmieniony i nacisngé
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przycisk ,Set", warto$¢ parametru zacznie migac¢ na ekranie. Nastepnie naciskac przycisk
,+" lub ,--" , aby zmieni¢ odpowiednio warto$¢ parametru. Po zakonczeniu ustawien
nacisngc¢ przycisk ,Set", aby potwierdzi¢ zmiane.

8. Przesytanie ustawionych parametrow do kontrolera: Po ustawieniu wszystkich
parametrow nalezy skierowac pilot w strone kontrolera (w odpowiednie miejsce) i nacisngé
przycisk "Send". Jesli wystanie zakonczy sie sukcesem, odpowiednio zasygnalizuje to
kontroler oraz w tym samym czasie pilot wyda jeden dtugi sygnat dzwiekowy.
Jednoczesnie po prawej stronie u gory ekranu pilota pojawi sie ikona ,usmiech”. Jezeli
przesytanie zakonczyto sie niepowodzeniem, pilot wyda 3 krétkie sygnaty dzwiekowe a
ikona bedzie symbolizowac¢ ,smutek”.

9. Odczytywanie statuséw pracy: skierowac pilot w strone kontrolera i nacisna¢ przycisk
,State". Pilot odczyta statusy pracy kontrolera. Jesli odczyt zakonczy sie sukcesem, pilot
wyda dtugi sygnat dzwiekowy i zapisze dane. JeSli odczyt zakonczy sie niepowodzeniem,
pilot wyda 3 krétkie sygnaty dzwiekowe. Jednoczes$nie bedg wyswietla¢ sie ikony jak
poprzednio. Odczytane statusy pracy kontrolera mogg by¢ nastepnie przegladane w pilocie

10. Odczytywanie parametréow kontrolera: skierowac pilot w strone kontrolera i nacisngé
przycisk ,Param”. Pilot bedzie odczytywa¢ warto$ci ustawione wczesniej w kontrolerze.

Jesli odczyt zakonczy sie powodzeniem, pilot wyda dtugi sygnat dzwiekowy i zapisze dane
w pamieci kontrolera. Teraz po naci$nieciu przycisku "Send", zapisane z kontrolera para-
metry bedg wysytane np. do innego kontrolera . Jesli odczyt zakonczy sie niepowodzeniem,
pilot wyda 3 krotkie sygnaty i bedzie nadal wyswietlat ostatnio ustawione/zarejestrowane w
nim parametry. Ikony beda wyswietla¢ sie odpowiednio do efektéw komunikacji jak wyzej.

11. Podswietlenie: nacisng¢ przycisk ,BackL". Ekran LCD podswietli sie, co utatwi prace w
niedoswietlonym otoczeniu.

12. Test: Skierowac pilot w strone kontrolera i nacisngé przycisk , Test". Obcigzenie zostanie
wigczone oraz jego moc zostanie dopasowana do tej ustawionej w pilocie. Naciskac
przycisk ,Test" kolejno — moc wyj$ciowa obcigzenia bedzie zmienia¢ wartosci na 100%,
70%, 50%, 30%, 0%. Kontroler bedzie przez 1min pracowac w trybie testowym, po 1min
wroci do normalnego trybu pracy.

13. Zablokowanie: Nacisng¢ jednoczesnie i przytrzymac przez co najmniej 1s przycisk ,+" i

,Sleep". Pilot wyda dwa krotkie sygnaty dzwiekowe, a nastepnie zablokuje przyciski ,Set"
i ,Param", aby zapobiec przypadkowej zmianie parametréw. Ponownie nacisngg i
przytrzymaé przez 3s przyciski ,+" i ,Sleep", aby odblokowaé przyciski.

14. Powrét do interfejsu wyboru modelu kontrolera: niezaleznie od interfejsu, w ktérym
aktualnie znajduje sie kontroler, nacisniecie przyciskéw ,Light" oraz ,--" jednoczesnie, po
ok. 2s sygnale dzwiekowym spowoduje powrot do interfejsu wyboru modelu kontrolera.

15. Pilot oferuje mozliwo$¢ zmiany ustawien tylko jednego kontrolera w tym samym czasie.
Nie ma mozliwosci jednoczesnej obstugi kilku kontrolerow

16. Stosowanie podswietlenia skraca zywotnos¢ baterii.

17. Wyczerpanie baterii. Gdy na ekranie pojawi sie wskaznik, nalezy wymieni¢ je na nowe.

18. Przechowywanie. Jezeli pilot nie bedzie w uzyciu przez diuzszy czas, nalezy wyjac z
niego baterie.
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Battery
(apacty

Successhully | Failure to

ing sent send

Objasnienia symboli

Dziatanie brzeczyka

Test mode | Keys locked | Keys unlocked

Sygnat brzeczyka Wyjasnienie

--- (trzy krotkie dzwieki) Wysytanie zakonczone niepowodzeniem
——  (dhugi dzwiek) Wysytanie zakoczone powodzeniem
_ __ (dwa dtugie dzwigki) Przywrécenie wartosci domysinych

- (dwa krétkie dzwieki)

Zablokowanie przyciskow

- (krétki dzwiek)

Odblokowanie przyciskow

USTAWIENIA PARAMETROW

1. Ustawienia dla serii MPL/MPC/MPC-U/DM120/DM120U/DM160/DM160-U
(akumulatory kwasowo-otowiowe)

Parametr | Skrot Zakres Opis Stopniowanie | Jednostka | Wartos¢
danych domysina
a BatType Lead,Li12 | Wybdr typu 1 \Y Lead
Li24 akumulatora
b 1st time 0~15h | okres (czas) 1h Godzina 4h
c 1st power | 0~100% | okres (moc) 10% Moc (%) 100%
d 2nd time | 0~15h Il okres (czas) 1h Godzina Oh
e 2nd 0~100% Il okres (moc) 10% Moc (%) 70%
power
f 3rd time 0~15h [l okres (czas) 1h Godzina 4h
g 3rd power | 0~100% [l okres (moc) 10% Moc (%) 50%
h MorTime | 0~15h Swit (czas) 1h Godzina Oh
i MorPower | 0~100% Swit (moc) 10% Moc (%) 30%
j L-Con-V 5~15V Napiecie kontroli | 1V Volt 10 [V]
oswietlenia
k L-Con-DT | 1~50min Czas op6znienia | 5min Minuta 1min
zatgczenia
oswietlenia
I LED-Cur | 0,15~6,0A | Prad obcigzenia | 0,03A A 0,90A
LED
m Smart Yes/No Tryb 1 No:Off No
Power inteligentne;j Yes:On
kontroli mocy
n 7,5~17V Napiecie 0,1V Volt 11,0V
LVD odciecia
o] 7,5~17V Napiecie 0,1V Volt 12,6V
(LVR) powrotne
p Boost-CV | 7,5~17V Napiecie 0,1V Volt 14,4V
tadowania
akumulacyjnego




q Float-CV 7,5~17V Napiecie 0,1V Volt 13,8V
tadowania
spoczynkowego

r Re-Deflt Yes/No Przywroécenie 1 Yes: On No
wartosci No: Off
domysinych

Uwagi: napiecie Boost-CV>Float-CV>LVR>LVD

2. Ustawienia dla serii MPL/MPC/MPC-U/DM120/DM120U/DM160/DM160-U
(z wybranymi akumulatorami litowymi 12V i 24V)

Parametr Skrot Zakres Opis Stopniowanie | Jednostka Wartos¢
danych domysina
a BatType Litium12, | Wybor typu 1 \Y, Lead
Litium24 | akumulatora
b 1st time 0~15h | okres (czas) 1h Godzina 4h
c 1st power | 0~100% | okres (moc) 10% Moc (%) 100%
d 2nd time 0~15h Il okres (czas) | 1h Godzina Oh
e 2nd 0~100% Il okres (moc) | 10% Moc (%) 70%
power
f 3rd time 0~15h [l okres (czas) | 1h Godzina 4h
g 3rd power | 0~100% [l okres (moc) | 10% Moc (%) 50%
h MorTime | 0~15h Swit (czas) 1h Godzina Oh
[ MorPower | 0~100% Swit (moc) 10% Moc (%) 30%
j L-Con-V 5~15V Napiecie 1V Volt 10 [V]
kontroli
oswietlenia
k L-Con-DT | 1~50min Czas 5min Minuta 1min
opodznienia zat.
obciazenia
LED-Cur | 0,15~6,0A | Prad 0,03A A 0,90A
obcigzenia
LED
m SmartPo | Yes/No Tryb 1 No:Off No
w inteligentne;j Yes:On
kontroli mocy
n 0-Chg-P Yes/No 0 Ochrona 1 Yes: ON No
tadowania No: Off
o} Chg- PWM/ Kontrola trybu | 1 0 tadow. PWM
Mode DC tadowania PWM
1. DC tadow.
bezposr.
p OVer-DV | 7,5~16V Napiecie 0,1V Volt 11,0V
(LVD) odciecia
q OVer- 7,5~16V Napiecie 0,1V Volt 12,6V
DRV powrotne
(LVR)
r OVer-CV | 7,5~16V Napiecie 0,1V Volt 14,4V
nadmiernego
natadowania
s OVer- 7,5~16V Napiecie 0,1V Volt 13,8V
CRV powrotu po
nadmiernym
natadowaniu
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t Re-Deflt Yes/No Przywrécenie 1 Yes: On No
wart. Domysl. No: Off
Uwagi: napiecie OVer-CV>0Ver-CRV>LVR>LVD
3. Ustawienia dla serii DH/DH-Li/DL/MH/DM60
(wybrane akumulatory kwasowo-otowiowe)
Parametr Skrot Zakres | Opis Stopniowanie | Jednostka | Wartos¢
danych domysina
a BatType Lead Wybor typu 1 \% Lead
akumulatora
b 1st time 0~15h | okres (czas) 1h Godzina 4h
c 1st power 0~100% | | okres (moc) 10% Moc (%) 100%
d 2nd time 0~15h Il okres (czas) | 1h Godzina Oh
e 2nd power | 0~100% | Il okres (moc) | 10% Moc (%) 70%
f 3rd time 0~15h Il okres (czas) | 1h Godzina 4h
g 3rd power 0~100% | Il okres (moc) | 10% Moc (%) 50%
h MorTime 0~15h Swit (czas) 1h Godzina Oh
[ MorPower | 0~100% | Swit (moc) 10% Moc (%) 30%
j L-Con-V 6~11V Napiecie 1V Volt 8V
kontroli
oswietlenia
k L-Con-DT 5~50min | Czas 5min Minuta 5min
opodznienia
zatgczenia
oswietlenia
LED-Cur 0,15~6, | Prad 0,03A A 0,90A
0A obcigzenia
LED
m SmartPow | Yes/No | Tryb 1 No:Off No
inteligentnej Yes:On
kontroli mocy
n OVer-DV 7,5~17V | Napiecie 0,1V Volt 11,0V
(LVD) odciecia
o) OVer-DRV | 7,5~17V | Napiecie 0,1V Volt 12,6V
(LVR) powrotne
p Boost-CV 7,5~17V | Napiecie 0,1V Volt 14,4V
tadowania
akumulac.
q Float-CV 7,5~17V | Napiecie 0,1V Volt 13,8V
tadowania
spoczynkow.
r Re-Deflt Yes/No | Przywrdcenie 1 Yes: On No
wartosci No: Off
domysinych
Uwagi: Napiecie Boost-CV>Float-CV>LVR>LVD
4. Ustawienia parametréw dla serii DH/DH-LI/DL/MH/DM60
(wybor akumulatorow litowe 12V albo 24V)
Parametr | Skrot Zakres | Opis Stopnio- Jednostka Wartos¢
danych wanie domysin
a




a BatType Li12, Wybor typu 1 \Y, Lead
Li24 akumulatora
b 1st time 0~15h | okres (czas) 1h Godzina 4h
c 1st power 0~100% | | okres (moc) 10% Moc (%) 100%
d 2nd time 0~15h Il okres (czas) 1h Godzina Oh
e 2nd power | 0~100% | Il okres (moc) 10% Moc (%) 70%
f 3rd time 0~15h Il okres (czas) 1h Godzina 4h
g 3rd power 0~100% | Il okres (moc) 10% Moc (%) 50%
h Mor Time 0~15h Swit (czas) 1h Godzina Oh
[ Mor Power | 0~100% | Swit (moc) 10% Moc (%) 30%
j L-Con-V 5~11V Napiecie kontroli 10V Volt 8V
osw.
k L-Con-DT 1~50min | Czas opdznienia 5min Minuta 5min
zafgczenia
obciazenia
I LED-Cur 0,15 ~ Prad obcigzenia 0,03A A 0,90A
6,0A LED
m SmartPow | Yes/No | Tryb inteligentnej 1 No:Off No
kontroli mocy Yes:On
n 0-Chg-P Yes/No | 0 Ochrona 1 Yes: ON No
tadowania No: Off
o} Chg-Mode | PWM/ Kontrola trybu 1 PWM: PWM | PWM
DC tadowania Charging
DC: Direct
Charging
p OVer-DV 7,5~16V | Napiecie odciecia 0,1V Volt 11,0V
(LVD)
q OVer-DRV | 7,5~16V | Napiecie powrotne 0,1V Volt 12,6V
(LVR)
r OVer-CV 7,5~16V | Napiecie 0,1V Volt 14,4V
nadmiernego
natadowania
s OVer-CRV | 7,5~16V | Napiecie powrotu 0,1V Volt 13,8V
po nadmiernym
natadowaniu
t Re-Deflt Yes/No Przywrécenie 1 Yes: On No
wartosci domysl. No: Off
Uwagi: Napiecie OVer-CV>OVer-CRV>LVR>LVD
5. Ustawienia parametréow dla serii SES (old)
(wybrany akumulator litowe 12V albo 24V)
Parametr Skrot Zakres | Opis Stopniowanie | Jednostka | Wartos¢
danych domysina
a BatType Li12, Wybor typu 1 \% Lead
Li24 akumulatora
b Nor Time 0~15H Okres norm. 1H Godzina Oh
pracy
c Nor Power | 0~100% | Moc okresu 10% Moc (%) 100%
norm. pracy
d S-Time 0~15h Okres czutosci | 1h Godzina 15h
e Human 0~100% | Moc czutosci 10% Moc (%) 100%
detected (przy ruchu
power ludzi)




f Sensing 0~150s | Czas 10s Sekunda 60s
delay opo6znienia
czuto$ci
g Human 0~100% | Moc czutosci 10% Moc (%) 30%
undetected (brak ruchu
power ludzi)
h Morning 0~15h Swit (czas) 1h Godzina Oh
Time
[ Morning 0~100% | Swit (moc) 10% Moc (%) 30%
Power
j L-Con-V 5~11V Napiecie 1V Volt 51[V]
kontroli o$w.
k L-Con-DT 1~50min | Opdznienie 5min Minuta 1min
zatgczenia
obcigzenia
I L-Current 0,15~ Prad obcigze- | 0,03A A 0,90A
6,0A nia LED
m SmartPow | 0~1 Tryb inteligent. | 1 No:Off No
kontroli mocy Yes:On
n Sen-Dist 0~3 Odlegtos¢ 1 - 0
czutoci
o} 0-Chg-P Yes/No | 0 Ochrona 1 Yes: ON No
tadowania No: Off
p Chg-Mode | PWM/ Kontrola trybu | 1 0 tadow. PWM
DC tadowania PWM
1 tadow.
bezposr.
q OVer-DV 7,5~17V | Napiecie 0,1V Volt 11,0V
(LVD) odciecia
r OVer-DRV | 7,5~17V | Napiecie 0,1V Volt 12,6V
(LVR) powrotne
s OVer-CV 7,5~17V | Napiecie 0,1V Volt 14,4V
nadmiernego
natadowania
t OVer-CRV | 7,5~17V | Napiecie 0,1V Volt 13,8V
powrotu po
nadmiernym
natadowaniu
u Re-Deflt Yes/No Przywrdcenie 1 Yes: On No
wartosci No: Off
domysinych

Uwagi: Napiecie OVer-CV>OVer-CRV>LVR>LVD




6. Ustawienia parametréw dla serii MES/SES20

(wybor akumulatora litowego 12V albo 24V)

Parametr Skrot Zakres | Opis Stopniowani | Jednostka Wartos¢
danych e domysina
a Bat Type Li12, Wybor typu 1 \% Lead
Li24 akumulatora
b S-time-1 0~15h | okres czutosci | 1h Godzina 4h
(czas)
c S-C-Pow1 0~100% | | okres czutosci | 10% Moc (%) 100%
(przy ruchu
ludzi)
d S-L-Pow1 0~100% | | okres czutosci | 10% Moc (%) 100%
(moc) (brak
ruchu ludzi)
e S-Time-2 0~15h Il okres czutosci | 1h Godzina 4h
f S-C-Pow?2 0~100% | Il okres czutosci | 10% Moc (%) 100%
(moc) (przy
ruchu ludzi)
g S-L-Pow2 0~100% | Il okres czutosci | 10% Moc (%) 30%
(moc) (brak
ruchu ludzi)
h S-Time-3 0~15h [l okres czutosci | 1h Godzina 15h
(czas)
[ S-C-Pow3 0~100% | Ill okres czutosci | 10% Moc (%) 50%
(moc) (przy
ruchu ludzi)
j S-L-Pow3 0~100% | Ill okres czutosci | 10% Moc (%) 0%
(moc) (brak
ruchu ludzi)
k S-D-Time 0~250s | Czas opdznienia | 10s Sekunda 60s
czutosci
I L-Con-V 5~11V Napiecie kontroli | 1V Volt 8Vv
oswietlenia
m L-Con-DT 1~50min | Czas op6znienia | 5min Minuta 1min
zatgczenia
oswietlenia
n LED-Cur 0,15~6, | Prad obcigzenia | 0,03A A 0,90A
0A LED
o} SmartPow | Yes/No | Tryb 1 No:Off No
inteligentnej Yes:On
kontroli mocy
p 0-Chg-P Yes/No | 0 Ochrona 1 Yes: ON No
tadowania No: Off
q Chg-Mode | PWM/ Kontrola trybu 1 0: fadow. PWM
DC tadowania PWM
1:DC fadow.
bezposr.
r OVer-DV 7,5~17V | Napiecie 0,1V Volt 10,0V
nadmiernego
roztadowania
s OVer-DRV | 7,5~17V | Napiecie 0,1V Volt 12,0V
powrotne po
nadmiernym
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roztadowaniu

t OVer-CV

7,5~17V

Napiecie
nadmiernego
natadowania

0,1v

Volt

14,6V

u Over-CRV

7,5~16V

Napiecie
powrotu po
nadmiernym
natadowaniu

0,1v

Volt

13,6V

v Re-Deflt

Yes/No

Przywrocenie 1
wartosci
domysinych

Yes: On
No: Off

No

Uwagi: OVer-CV>OVer-CRV>0OVer-DRV.OVer-DV

7. Ustawienia parametrow dla serii EH (akumulatory kwasowo-otowiowe)

Parametr | Skrot Zakres | Opis Stopnio- | Jednostka | Wartos¢
danych wanie domysil.
a BatType Lead Wybor typu 1 \% Lead
akumulatora
b 1st time 0~15h | okres (czas) 1h Godzina 4h
c 1st power 0~100% | | okres (moc) 10% Moc (%) 100%
d 2nd time 0~15h Il okres (czas) 1h Godzina Oh
e 2nd power | 0~100% | Il okres (moc) 10% Moc (%) 70%
f 3rd time 0~15h Il okres (czas) 1h Godzina 4h
g 3rd power 0~100% | Il okres (moc) 10% Moc (%) 50%
h Mor Time 0~15h Swit (czas) 1h Godzina Oh
[ Mor Power | 0~100% | Swit (moc) 10% Moc (%) 30%
j L-Con-V 5~11V Napiecie kontroli 1V Volt 5[V]
osSwietlenia
k L-Con-DT 1~50min | Czas opdznienia 5min Minuta 1min
zafgczenia obcigzenia
I Load-Cur 0,15~ Prad obcigzenia LED 0,03A A 0,90A
6,0A
m SmartPow | Yes/No | Tryb inteligentnej 1 No:Off No
kontroli mocy Yes:On
n OVer-DV 7,5~17V | Napiecie nadmier- 0,1V Volt 11,0V
(LVD) nego roztadowania
o] OVer-DRV | 7,5~17V | Napiecie powrotne po | 0,1V Volt 12,6V
(LVR) nadmiernym roztadow.
p Boost-CV 7,5~17V | Napiecie tadowania 0,1V Volt 14,4V
akumulacyjnego
r Float-CV 7,5~17V | Napiecie fadowania 0,1V Volt 13,8V
spoczynkowego
s Switching 7,5~17V | Napiecie przetgczania | 0,1V Volt 11,5V
voltage na zewn. zasilanie
t Re-Deflt Yes/No | Przywrdcenie wartosci | 1 Yes: On No
domysinych No: Off

Uwagi: Napiecie Over-CV>0OVer-CRV>LVR>LVD

1"




8. Ustawienia dla serii EH (akumulatory litowe 12V i 24V)

Parametr | Skroét Zakres | Opis Stopnio- Jednostka | Wartosé
danych wanie domysina
a BatType Li12, Wybor typu 1 \% Lead
Li24 akumulatora
b 1st time 0~15h | okres (czas) 1h Godzina 4h
c 1st power 0~100% | | okres (moc) 10% Moc (%) 100%
d 2nd time 0~15h Il okres (czas) 1h Godzina Oh
e 2nd power | 0~100% | Il okres (moc) 10% Moc (%) 70%
f 3rd time 0~15h Il okres (czas) 1h Godzina 4h
g 3rd power 0~100% | Il okres (moc) 10% Moc (%) 50%
h Mor Time 0~15h Swit (czas) 1h Godzina Oh
i Mor Power | 0~100% | Swit (moc) 10% Moc (%) 30%
j L-Con-V 5~11V Napiecie kontroli 10V Volt 5.05.2018
oSwietlenia
k L-Con-DT 1~50min | Czas opdznienia 5min Minuta 1min
zat. obcigzania
I Load-Cur 0,15~ Prad obcigzenia 0,03A A 0,90A
6,0A LED
m SmartPow | Yes/No | Tryb inteligentnej 1 No:Off No
kontroli mocy Yes:On
n 0-Chg-P Yes/No | 0 Ochrona 1 Yes: ON No
tadowania No: Off
o} Chg-Mode | PWM/ Kontrola trybu 1 0: PWM PWM
DC tadowania 1: tadow.
bezposr.
p OVer-DV 7,5~16V | Napiecie 0,1V Volt 11,0V
(LVD) nadmiernego
roztadowania
q OVer-DRV | 7,5~16V | Napiecie powrotne | 0,1V Volt 12,6V
(LVR) po nadmiernym
roztadowaniu
r OVer-CV 7,5~16V | Napiecie 0,1V Volt 14,4V
nadmiernego
natadowania
s OVer-CRV | 7,5~16V | Napiecie powrotu 0,1V Volt 13,8V
po nadmiernym
natadowaniu
t Switching 7,5~17V | Napiecie przet. na 0,1V Volt 11,5V
voltage zasilanie zewn.
u Re-Defalt Yes/No Przywrécenie wart. | 1 Yes: On No
domysinych No: Off

Uwagi: Napiecie Over-CV>0OVer-CRV>LVR>LVD
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9. Ustawienia dla serii DHA/SESA z wyborem akumulatoréw kwasowo-otowiowych

Lp |Symbol Zakres Opis Stopnio- | Stopniowa- |Jedn./ Wart.
danych wanie nie: wcisnij i | Uwagi Domysl.
przytrzymaj
a |Battery type | Lead, Typ akumulatora 1 1 Volt Lead
Li12, Li24
b |S-D-Time |Nie lub Czas zwtoki czutosci | 1s/1min | 10s/10min | s/min Nie
0~60min
¢ |L-Con-V 5~11V Punkt napieciowy 1V] 1V] Volt 5[V]
kontr. oSwietlenia
d |L-Con-DT |0~60min Opobznienie zat. 1s /Amin |10s/10min  |s/min 1min
e |Over-DV 7,5~17V Napiecie odciecia 0,1V 0,1V Volt 10,0V
f |Over-DRV |7,5~17V Napiecie powrotne 0,1V 0,1V Volt 12,0V
g |Boost-CV |7,5~17V tadow. akumulacyjne | 0,1V 0,1V Volt 14,6V
h |Float-CV 7,5~17V tadow. spoczynkowe |0,1V 0,1V Volt 13,6V
i |Cold Chg Tak/0~-40°C |kadow. wytgczone dla |1°C 1°C °C Tak
niskich tempatur
j |HeatWork [40~90°C tadow. i roztadow. 1°C 1°C °C 65°C
wyt. dla wys.temp.
k |LED-Cur 0,15 ~6,0A |Prad obcigzenia LED |0,01A 0,1A Amper | 0,9A
I |SmartPow |No High Intelignetna kontrola |1 1 n.d. No (nie)
Medium Lo |mocy
Auto
m |Load Power | Patrz nizej |Ustawienia pracy
Set (moc i czas)
n |Re-Dflt Yes/No Powr6t do domysl. (o= cosepy | No (nie)
Ustawienia trybdw pracy (Load Power Set)
a |1stTime 0~15h Cykl 1 — czas pracy 1min 10min HH:MM |4h
b |1stPower |0~100% Cykl 1 - moc 1,00% 10,00% % mocy |100%
c |2stTime 0~15h Cykl 2 — czas pracy 1min 10min HH:MM | 0Oh
d |2stPower |0~100% Cykl 2 - moc 1,00% 10,00% % mocy |70%
e |3stTime 0~15h Cykl 3 — czas pracy 1min 10min HH:MM |4h
f |3stPower |0~100% Cykl 3 - moc 1,00% 10,00% % mocy |50%
g |4stTime 0~15h Cykl 4 — czas pracy 1min 10min HH:MM | 0Oh
h |4stPower |0~100% Cykl 4 - moc 1,00% 10,00% % mocy |0%
i |5stTime 0~15h Cykl 5 — czas pracy 1min 10min HH:MM | 0Oh
j |5stPower |0~100% Cykl 5 - moc 1,00% 10,00% % mocy |0%
k |6stTime 0~15h Cykl 6 — czas pracy 1min 10min HH:MM | 0Oh
| |6stPower |0~100% Cykl 6 - moc 1,00% 10,00% % mocy |0%
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m | 7stTime 0~15h Cykl 7 — czas pracy 1min 10min HH:MM | 0Oh
n |7stPower |0~100% Cykl 7 - moc 1,00% 10,00% % mocy | 0%
o |8stTime 0~15h Cykl 8 — czas pracy 1min 10min HH:MM | 0Oh
p |8stPower |0~100% Cykl 8 - moc 1,00% 10,00% % mocy |0%
q |9stTime 0~15h Cykl 9 — czas pracy 1min 10min HH:MM | 0Oh
r |9stPower |0~100% Cykl 9 - moc 1,00% 10,00% % mocy |0%
s |MorTime 0~15h Poranek — czas pracy | 1min 10min HH:MM | 0Oh
t |MorPower |0~100% Poranek - moc 1,00% 10,00% % mocy |30%

Uwagi: Napiecie Over-CV>0OVer-CRV>LVR>LVD

10. Ustawienia dla serii DHA/SESA z wyborem akumulatoréw litowych 12V i 24V

Lp |Symbol Zakres Opis Stopnio- |Stopniowa- |Jedn./ |Wart.
danych wanie nie: wcisnij i |Uwagi |domysina
przytrzymaj
a |Battery type |Li12, Li24 Typ akumulatora 1 1 Volt Li12
b |S-D-Time |Nie lub Czas zwtoki czutosci  |1s /Amin | 10s/10min |s/min | Nie
0~60min
¢ |L-Con-V 5~11V Punkt napieciowy 1V] 1V] Volt 5[V]
kontr. oswietlenia
d |L-Con-DT |0~60min Opdznienie zat. 1s/1 min | 10s/10min |s/min | 1min
e |Over-DV 7,5~17V Napiecie odciecia 0,1V 0,1V Volt 10,0V
f |Over-DRV |7,5~17V Napiecie powrotne 0,1V 0,1V Volt 12,0V
g |Boost-CV |7,5~17V tadow. akumulacyjne | 0,1V 0,1V Volt 14,6V
h |Float-CV 7,5~17V tadow. spoczynkowe |0,1V 0,1V Volt 13,6V
i |Cold Chg Tak/0~-40°C |kadow. wytgczone dla |1°C 1°C °C Tak
niskich tempatur
j |HeatWork [40~90°C tadow. i roztadow. 1°C 1°C °C 65°C
wyt. dla wys.temp.
k |LED-Cur 0,15 ~6,0A |Prad obcigzenia LED |0,01A 0,1A Amper |0,9A
I |SmartPow |No High Me- |Intelignetna kontrola |1 1 n.d. No (nie)
ium-Lo-Auto | mocy
m |Load Power| Patrz nizej |Ustawienia pracy
Set (moc i czas)
n |Re-Dflt Yes/No Powrdét do domysl. Zs:;epny No (nie)
:i::dost.
Ustawienia trybow pracy (Load Power Set)
a |1stTime 0~15h Cykl 1 — czas pracy 1min 10min HH:MM |4h
b |1stPower |0~100% Cykl 1 - moc 1,00% |10,00% % mocy |[100%
c |2stTime 0~15h Cykl 2 — czas pracy 1min 10min HH:MM | Oh
d |2stPower |0~100% Cykl 2 - moc 1,00% |10,00% % mocy |[70%
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e |3stTime 0~15h Cykl 3 — czas pracy 1min 10min HH:MM |4h
f |3stPower |0~100% Cykl 3 - moc 1,00% |10,00% % mocy |[50%
g |4stTime 0~15h Cykl 4 — czas pracy 1min 10min HH:MM | Oh
h |4stPower |0~100% Cykl 4 - moc 1,00% |10,00% % mocy |[0%
i |5stTime 0~15h Cykl 5 — czas pracy 1min 10min HH:MM | Oh
j |5stPower |0~100% Cykl 5 - moc 1,00% |10,00% % mocy |0%
k |6stTime 0~15h Cykl 6 — czas pracy 1min 10min HH:MM | Oh
| |6stPower |0~100% Cykl 6 - moc 1,00% |10,00% % mocy |0%
m | 7stTime 0~15h Cykl 7 — czas pracy 1min 10min HH:MM | Oh
n |7stPower |0~100% Cykl 7 - moc 1,00% |10,00% % mocy |0%
o |8stTime 0~15h Cykl 8 — czas pracy 1min 10min HH:MM | 0Oh
p |8stPower |0~100% Cykl 8 - moc 1,00% |10,00% % mocy | 0%
q |9stTime 0~15h Cykl 9 — czas pracy 1min 10min HH:MM | 0Oh
r |9stPower |0~100% Cykl 9 - moc 1,00% |10,00% % mocy | 0%
s |MorTime 0~15h Poranek — czas pracy | 1min 10min HH:MM |Oh
t |MorPower |0~100% Poranek - moc 1,00% |10,00% % mocy |30%

Uwagi: Napiecie Over-CV>0OVer-CRV>LVR>LVD

Statusy pracy systemu dla serii DH, DH-Li, DL, MH, DM60, SES60-old, MES,
SES, EH, DHAi SESA

Parametr Skrot Opis Jednostka | Opis
a SysState Wyswietlenie biezgcego - -
statusu systemu”
b BattVolt Biezace napiecie akumulatora | V Volt
c LoadVolt Biezgce napiecie obcigzenia® |V Volt
d Temp Biezgca temperatura otoczenia | ‘C St. Celsjus
e Run-Day Catkowita ilos¢ dni pracy D Dni
f Over-D-T llo§¢ nadmiernych roztadowan | N Szt.
g C-Ful-T lloé¢ petnych natadow. aku N Szt.
Dane historyczne napiecia akumulatora
h Today-HV Najwyzsze napiecia biez. dnia | V Volt
i Today-LV Najnizsze napiecie biez. dnia Vv Volt
j 1-Ago-HV Najwyzsze napiecie \ Volt
poprzedniego dnia
k 1-Ago-LV Najnizsze napiecie Vv Volt
poprzedniego dnia
I 2-Ago-HV Najwyzsze napiecie 2 dni temu | V Volt
m 2-Ago-LV Najnizsze napiecie 2 dnitemu |V Volt
n 3-Ago-HV Najwyzsze napiecie 3 dnitemu | V Volt
0 3-Ago-LV Najnizsze napiecie 3 dnitemu |V Volt
p 4-Ago-HV Najwyzsze napiecie 4 dni temu | V Volt
q 4-Ago-LV Najnizsze napiecie 4 dnitemu |V Volt
r 5-Ago-HV Najwyzsze napiecie 5 dnitemu | V Volt
S 5-Ago-LV Najnizsze napiecie 5 dnitemu | V Volt
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t 6-Ago-HV Najwyzsze napiecie 6 dnitemu | V Volt
u 6-Ago-LV Najnizsze napiecie 6 dnitemu |V Volt
v 7-Ago-HV Najwyzsze napiecie 7 dni temu | V Volt
w 7-Ago-LV Najnizsze napiecie 7 dnitemu | V Volt
X Pro-Date Data produkcji - -
y Model Model produktu - -
z Version Wersja produktu - -

1) Jesli jako status systemu wyswietla sie komunikat "E-LED" oznacza to, ze w obcigzenia
doszto do zwarcia lub rozwarcia obwodu.

2) Napiecie obcigzenia oznacza napiecie pomiedzy dodatnim biegunem obcigzenia a
ujemnym biegunem akumulatora, i gdy obcigzenie pracuje normalnie (wyjscie otwarte) to to
napiecie jest rownowazne z napieciem mierzonym na 2 zaciskach wyjsciowych obcigzenia

2. Statusy pracy systemu dla serii MPL, MPC, MPC-U, DM120, DM120-U, DM160

i DM160-U

Parametr Skrot Opis Jednostka | Opis
a SysState Wyswietlenie biezgcego - -
statusu systemu”
b BattVolt Biezgce napiecie akumulatora | V Volt
c LoadVolt Biezgce napiecie obcigzenia® |V Volt
d Temp Biezgca temperatura otoczenia | ‘C St. Celsjus
e Run-Day Catkowita ilos¢ dni pracy D Dni
f Over-D-T llo§¢ nadmiernych roztadowann | N Szt.
g C-Ful-T llos¢ petnych natadowan N Szt.
akumulatora
h PV\Volt Biezgce napiecie PV Vv Volt
i Chg-P Biezgca moc fadowania W Watt
j Chg-C Biezacy prad tadowania A Amper
k Chg-AH Dzienna wartos¢ tadowania Ah Ah
I DisC-AH Dzienna wartos$¢ roztadowania | Ah Ah
m Chg-Kwh Catkowita wartos¢ fadowania Kwh Kwh
n DisC-Kwh Catkowita wartos¢ roztadow. Kwh Kwh
Dane historyczne napiecia akumulatora
0 Today-HV Najwyzsze napiecia biez. dnia | V Volt
p Today-LV Najnizsze napiecie biez. dnia \% Volt
q 1-Ago-HV Najwyzsze napiecie Vv Volt
poprzedniego dnia
r 1-Ago-LV Najnizsze napiecie Vv Volt
poprzedniego dnia
s 2-Ago-HV Najwyzsze napiecie 2 dnitemu | V Volt
t 2-Ago-LV Najnizsze napiecie 2 dnitemu | V Volt
u 3-Ago-HV Najwyzsze napiecie 3 dnitemu | V Volt
\% 3-Ago-LV Najnizsze napiecie 3 dnitemu |V Volt
w 4-Ago-HV Najwyzsze napiecie 4 dni temu | V Volt
X 4-Ago-LV Najnizsze napiecie 4 dnitemu |V Volt
y 5-Ago-HV Najwyzsze napiecie 5 dnitemu | V Volt
z 5-Ago-LV Najnizsze napiecie 5 dnitemu | V Volt
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A 6-Ago-HV Najwyzsze napiecie 6 dnitemu | V Volt
B 6-Ago-LV Najnizsze napiecie 6 dnitemu |V Volt
C 7-Ago-HV Najwyzsze napiecie 7 dni temu | V Volt
D 7-Ago-LV Najnizsze napiecie 7 dnitemu | V Volt
E Pro-Date Data produkcji - -
F Model Model produktu - -
G Version Wersja produktu - -

Adres sieci bezprzewodowej (BlueTooth)

00 00 00 00°

1) Jesli wyswietla sie status ,Normal” oznacza to, ze kontroler pracuje prawidtowo, podczas

gdy status ,Error-code" wskazuje na wystepowanie usterki w pracy

2) Napiecie obcigzenia oznacza napiecie

pomiedzy dodatnim biegunem obcigzenia a
ujemnym biegunem akumulatora i gdy obcigzenie pracuje normalnie (wyjscie otwarte) to to

napiecie jest rownowazne z napieciem mierzonym na 2 zaciskach wyjsciowych obcigzenia

3) Przy dostepie do wymienionych w tytule kontroleréw powinien wyswietli¢ sie w tym
podtgczonego do kontrolera. Jezeli nie ma

obszarze adres modutu komunikacyjnego

podifgczonego modutu komunikacji do kontrolera to wyswietli sie 00 00 00 00

Specyfikacja techniczna

Typ baterii

AA (LROB) 1,5V 2szt

Napiecie zasilania 3,0V

Odlegtosc¢ efektywna od kontrolera 5m (IR), 15m (BlueTooth)
Pobdr pragdu w trybie uspienia <0,2uA

Pobdr prgdu normalny 5mA

Pobdr pradu przy wysytaniu danych <50mA

Pobdr pradu przez podswietlenie <15mA

Wymiary 61,5 x 22 x 122mm (szer x gt X wys)
Masa 60g (bez baterii)

Czas bezczynnosci do auto-wytgczenia 65s

Czas podswietlenia 10s

Zywotno$é akumulatora (ilo$é operacji dla
akumulatora 2000mAh)

50000szt (przy wyltgczonym podswietleniu)

Temperatura pracy

-25°C~55°C

Uwaga: zawartos¢ niniejszej instrukcji moze zmienié tres¢ bez uprzedzenia.
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Ochrona Srodowiska

Urzgdzenie podlega dyrektywie WEEE 2002/96/EC. Symbol obok oznacza, ze produkt musi
by¢ utylizowany oddzielnie i powinien by¢é dostarczany do odpowiedniego punktu
zbierajgcego odpady. Nie nalezy go wyrzucac razem z odpadami gospodarstwa domowego.
Aby uzyskac wiecej informaciji, nalezy skontaktowa¢ sie z przedstawicielem przedsiebiorstwa
lub lokalnymi stuzbami odpowiedzialnymi za zarzgdzanie odpadami.
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