INSTRUKCJA OBSLUGI

Pilot zdalny SR-CU-ALL

do kontrolerow solarnych ze
sterownikiem oswietlenia LED



Opis

Bezprzewodowy pilot na podczerwien do ustawiania i odczytu parametréw kontrolerow
solarnych ze sterownikiem oswietlenia LED, umozliwiajgcy szybki i bezbtedny transfer
danych. tatwa i intuicyjna obstuga dzieki podswietlanemu wyswietlaczowi LCD, funkcji
automatycznego przejscia do trybu uspienia oraz wskaznikowi stanu baterii.

Charakterystyka

1. Bezprzewodowy pilot na podczerwien 'do ustawiania i odczytu parametrow
kontroleréw solarnych do oswietlenia LED

2. Transmisja danych bazuje na protokole handshake i specjalnym algorytmie
kompresji, co zapewnia szybki i bezbtedny transfer danych.

3. Zasilanie dwoma bateriami 1,5V AA (LROG).

4. Wyswietlacz LCD do prezentacji parametréw i danych.

5. Inteligentne przejscie w stan uspienia po 1min bezczynnosci i powr6t do gotowosci
po nacisnieciu jakiegokolwiek przycisku.

6. Niski pobor energii w stanie uspienia <0,1pA.

7. Szybkie wychodzenie ze stanu uspienia.

8. Wskaznik stanu baterii.

9. Podswietlany wyswietlacz

10. Wbudowana latarka (w obecnej wersji wyrobu funkcja latarki jest niedostepna
przy wspotpracy pilota z niektérymi typami kontrolerow)

11. Ergonomiczna obudowa, wygodna obstuga jedng reka.

UWAGA:

Pilot jest przeznaczony do wspotpracy z kontrolerami ze sterownikiem LED firmy SRNE serii
DH/SES/MPC/SL/DL/MES/MH

Wyglad urzgdzenia

Latarka

Wyswietlacz

Interfejs komunikacji IR

Przyciski
ustawien

Komora baterii
w tylnej czesci

Przyciski funkcyjne

Mocowanie opaski na
reke




Obstuga przyciskéow

dla pewnych typéw
kontrolerow)

Rodzaj przycisku | Przyciski Funkcje (przy (Funkcja przy
jednokrotnym lub dluzszym
kolejnym nacisnie- | przytrzymaniu
ciu przycisku) przycisku)
Przyciski ustawien 1. przewijanie' do | Ciggte podnoszenie
" nastepnego wiersza | wartosci
2: zwiekszanie ustawianego
ustawianej wartosci | parametru
1: przewijanie do po- | Ciggte zmniejszanie
przedniego wiersza | wartosci
2: zmniejszenie ustawianego
ustawianej wartosci | parametru
"set" Aktywacja zmian i -
zatwierdzenie zmian
Przyciski funkcyjne "Send" Wystanie parametru -
pracy
" " Odbiér statusow -
State
" o pracy kontrolera
receive — :
Y Y Odbidr parametréow
Param
pracy kontrolera
Przyciski . Wystanie testowego
; Test
funkcyjne sygnatu
"backL" j"wezanie
podswietlania
Wigczanie latarki W potgczeniu z przy-
ight" (funkcja niedostepna | ciskiem "-" przejscie

do ekranu wyboru
modelu kontrolera

Instrukcja uruchomienia pilota
1. Wiozy¢ dwie baterie AA (LR06) zwracajgc uwage na poprawng polaryzacje "+"i" "-".

2. Proces uruchamiania: nacisng¢ jakikolwiek przycisk aby rozpoczgé uruchamianie. Pilot
przejdzie do stanu gotowosci.
3. Wylgczenie: pilot wyltgczy sie automatycznie i przejdzie do inteligentnego trybu uspienia po

1min bezczynnosci.

4. Przegladanie parametrow: po wigczeniu, nacisng¢ przycisk "+" lub "-", aby przejrzeé
wczesniej ustawione parametry.
5. Wybo6r modelu kontrolera: po wigczeniu nacisng¢ przyciski "light"
wyboru kontrolera. Przewija¢ menu przyciskami ,+” i ,-". Nastepnie nacisng¢ przycisk "set",
aby zatwierdzi¢ wybor. Kontroler przejdzie nastepnie do trybu ustawien parametréw.

6. Modyfikacja parametru: Przejs¢ do parametru, ktéry ma by¢ zmieniony i nacisng¢ przycisk
"set", wartos¢é parametru zacznie miga¢ na ekranie. Nastepnie naciska¢ przycisk "+" lub "-" ,
aby dostosowac wartos¢ parametru. Po zakohczeniu ustawien nacisngé przycisk "set", aby

potwierdzi¢ zmiane.

oraz "-", aby dokonac¢

7. Wystanie parametrow: Po ustawieniu wszystkich parametréw, nalezy skierowaé pilot w
strone kontrolera (w odpowiednie miejsce) i nacisng¢ przycisk "Send". Jesli wystanie
zakonczy sie sukcesem, odpowiednio zasygnalizuje to kontroler oraz w tym samym czasie




pilot wyda jeden dlugi sygnat dzwiekowy. Jesli wysytanie zakonczyto sie niepowodzeniem,
pilot wyda 3 krotkie sygnaty dzwiekowe (w czasie transmisji i po jej zakohczeniu obserwowacd
réwniez odpowiednie ikony pokazujgce sie na ekranie — patrz tabela nizej).

8. Odczytanie statusow: skierowac pilot w strone kontrolera i nacisng¢ przycisk "State". Pilot
odczyta statusy pracy kontrolera. Jesli odczyt zakonczy sie sukcesem, pilot wyda diugi
sygnat dzwiekowy i zapisze dane. Jesli odczyt zakonczy sie niepowodzeniem, pilot wyda 3
krotkie sygnaty dzwiekowe. Jednoczesnie bedg wyswietlac sie ikony jak poprzednio.

9. Odczytanie parametréow kontrolera: skierowac pilot w strone kontrolera i nacisng¢ przycisk
"Param". Pilot bedzie odczytywa¢ wartosci ustawione w kontrolerze. Jesli odczyt zakonczy
sie powodzeniem, pilot wyda dtugi sygnat dzwiekowy i zapisze dane we wiasnej pamieci. (po
nacisnieciu przycisku "Send", zapisane parametry zostang natychmiast wystane z powrotem
do kontrolera). Jesli odczyt zakonczy sie niepowodzeniem, pilot wyda 3 krotkie sygnaty i
bedzie nadal wyswietlat ostatnio ustawione/zarejestrowane w pilocie parametry.

10. Podswietlenie: nacisng¢ przycisk "backL". Ekran LCD podswietli sie, co utatwi prace w
niedoswietlonym otoczeniu.

11. Latarka: nacisnaC przycisk "light". Wigczy sie latarka. Nacisng¢ przycisk ponownie aby
przetgczy¢ na $wiatto alarmowe. Kolejne nacisniecie przycisku wylgczy latarke. (funkcja
latarki jest dla pewnych typow kontrolera niedostepna).

12. Test: Skierowac pilot w strone kontrolera i nacisng¢ przycisk "Test". Obcigzenie zostanie
wigczone a jego moc bedzie zmieniana przez pilota. Naciska¢ przycisk "test" kolejno — moc
wyjsciowa obcigzenia bedzie osiggac kolejno procentowe wartosci: 100%, 70%, 50%, 30%,
0%. Kontroler pozostaje przez 1min w trybie testowym i nastepnie powraca do normalne;j
pracy.

13. Blokada przyciskow: Nacisng¢ jednoczes$nie i przytrzymac przez co najmniej 1s przyciski
"+" i "light". Pilot wyda dwa krotkie sygnaty dzwiekowe, a nastepnie zablokuje przyciski "Set" i
"Param", aby zapobiec przypadkowej zmianie parametréw. Ponownie nacisngé i przytrzymacé
przez 3s przyciski "+" i "light", aby odblokowaé przyciski.

14. Powr6t do interfejsu wyboru modelu kontrolera: niezaleznie od interfejsu, w ktorym
aktualnie znajduje sie kontroler, naci$niecie przyciskéw "light" oraz "-" jednoczesnie, po ok.
2s sygnale dzwiekowym spowoduje powro6t do interfejsu wyboru modelu kontrolera.

15. Pilot oferuje mozliwos¢ zmiany ustawien tylko jednego kontrolera w tym samym czasie.
Nie ma mozliwosci jednoczesnej obstugi kilku kontrolerow

16. Stosowanie podswietlenia i latarki skraca zywotnos¢ baterii.

17. Gdy na ekranie pojawi sie wskaznik wyczerpania baterii, nalezy wymienic je na nowe.

18. Jesli pilot nie bedzie w uzyciu przez dluzszy czas, nalezy wyjaé z niego baterie.

Wyjasnienie symboli

- o - - - -
> o B8 Tr @ | H

Stan Wysytanie | Wysytanie Wysytanie Tryb Przyciski Przyciski
natadowania | danych zakonczone zakonczone testu zablokowane | aktywne
baterii pilota powodzeniem | niepowodzeniem

Dziatanie brzeczyka

Sygnat brzeczyka Opis

- - - (trzy krotkie dzwieki) Wysytanie zakonczone niepowodzeniem
—  (dtugi dzwiek) Wysytanie zakonczone powodzeniem
— (dtugi dzwiek) Przywrécenie wartosci domysinych
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- - (dwa krotkie dzwieki)

Zablokowanie przyciskow

~ (krotki dzwiek)

Odblokowanie przyciskéw

UWAGI:

1. Komunikacja moze sie odbywac tylko z kontrolerem podtgczonym do akumulatora
w stanie petnego natadowania
2. w celu powrotu do ustawien domysinych pilota nalezy przy wybranym odpowied-
nim typie kontrolera wybrac “Yes” w trybie “Re-Def i nacisng¢ “set”. Potwierdzeniem
wykonania operacji bedzie dtugi sygnat, nastepnie pilot powroci do stanu “No” .

Ustawienia parametrow
1. Dla serii MPC akumulatory litowe

Parametr | Skrot Zakres Opis Stopnio- | Jednostka Wartosé
danych wanie domysin
a
a BatType Lead, Wybor typu 1 \% Li12
Li12,Li24 | akumulatora

b 1st time 0~15h | okres (czas) | 1h Godzina 4h

c 1st power 0~100% | | okres (moc) | 10% Moc (%) 100%

d 2nd time 0~15h Il okres (czas) | 1h Godzina Oh

e 2nd power 0~100% | Il okres (moc) | 10% Moc (%) 70%

f 3rd time 0~15h Il okres 1h Godzina 4h
(czas)

g 3rd power 0~100% | lll okres (moc) | 10% Moc (%) 50%

h MorTime 0~15h Swit (czas) 1h Godzina Oh

i MorPower 0~100% | Swit (moc) 10% Moc (%) 30%

i L-Con-V 5~15V Napigcie 1V Volt 10.05.20
kontroli 17
os$wietlenia

k L-Con-DT 1~50min | Czas 5min Minuta 1min
opoOznienia
zatgczenia
oswietlenia

I LED-Cur 0,15~6,0 | Prad 0,03A A 0,90A

A obcigzenia
LED

m SmartPow Yes/No Tryb 1 No: Wytgczone No
inteligentnej Yes: Zatgczone
kontroli mocy

n 0-Chg-P Yes/No Ochrona 1 Yes: Zatgczone No
przed przeta- No: Wytaczone
tadowaniem

o] Chg-Mode PWM/ Kontrola trybu | 1 PWM: tad. PWM | PWM

DC tadowania DC: tad. bezp.
p OVer-DV 7,5~16V | Napiecie 0,1V Volt 10,0V
(LVD) odciecia
q (1) OVer-DRV 7,5~16V | Napiecie 0,1V Volt 12,0V
(LVR) powrotne

r OVer-CV 7,5~16V | Napiecie 0,1V Volt 14,6V
nadmiernego
natadowania

s OVer-CRV 7,5~16V | Napiecie pow- | 0,1V Volt 13,6V
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rotu po nad-

miern. Natad.
t Re-Deflt Yes/No Przywracanie | 1 Yes: Zatgczone No
wart. Domysl. No: Wytgczone
Uwagi: Over-CV>0OVer-CRV>0OVer-DRV>OVer-DV
2.Seria DH akumulatory kwasowo-otowiowe
Parametr Skrot Zakres | Opis Stopnio- Jednostka Wartosé
danych wanie domysina
a BatType Lead, Wybor typu 1 \% Lead
Li12, akumulatora
Li24
b 1st time 0~15h | okres (czas) 1h Godzina 4h
c 1st power 0~100% | | okres (moc) 10% Moc (%) 100%
d 2nd time 0~15h Il okres (czas) | 1h Godzina Oh
e 2nd power | 0~100% | Il okres (moc) | 10% Moc (%) 70%
f 3rd time 0~15h Il okres (czas) | 1h Godzina 4h
g 3rd power 0~100% | Il okres (moc) | 10% Moc (%) 50%
h MorTime 0~15h Swit (czas) 1h Godzina Oh
[ MorPower | 0~100% | Swit (moc) 10% Moc (%) 30%
j L-Con-V 6~11V Napiecie 1V Volt 5Volt
kontroli
oswietlenia
k L-Con-DT 5~50min | Czas 5min Minuta 1min
opodznienia
zatgczenia
oswietlenia
LED-Cur 0,15~6, | Prad 0,03A A 0,90A
0A obcigzenia
LED
m SmartPow | Yes/No | Tryb 1 No: Wytgczone | No
inteligentnej Yes: Zatgczone
kontroli mocy
n OVer-DV 7,5~17V | Napiecie 0,1V Volt 11,0V
(LVD) nadmiernego
roztadowania
o] OVer-DRV | 7,5~17V | Napiecie 0,1V Volt 12,6V
(LVR) powrotne  po
nadmiernym
roztadowaniu
p Boost-CV 7,5~17V | Napiecie 0,1V Volt 14,4V
tadowania
akumulacyjneg
o]
q Float-CV 7,5~17V | Napiecie 0,1V Volt 13,8V
tadowania
spoczynkoweg
(o]
r Re-Deflt Yes/No ' | Przywracanie 1 Yes: Zatgczone | No
wartosci No: Wytgczone
domysinych

Uwagi: Boost-CV>Float-CV>OVer-DRV>OVer-DV




3. Seria SES /SES20 akumulatory litowe, Li12V, Li24V
UWAGA: w pilocie wybra¢ w trybie ,ModSet” opcje: MES/SES20

Parametr | Skrét Zakres Opis Stopnio | Jednostka Wartosé
danych wanie domysil-
na
a Bat Type Li12, Li24 | Wybor typu 1 \Y, Li12
akumulatora
b S-time-1 0~15h | okres czutosci 1h Godzina 4h
(czas)
c S-C-Pow1 | 0~100% | okres czutosci 10% Moc (%) 100%
(przy ruchu ludzi)
d S-L-Pow1 | 0~100% | okres czutosci 10% Moc (%) 100%
(brak ruchu ludzi)
e S-Time-2 | 0~15h Il okres czutosci 1h Godzina 4h
f S-C-Pow2 | 0~100% Il okres czutoSci 10% Moc (%) 100%
(przy ruchu ludzi)
g S-L-Pow2 | 0~100% Il okres czutosci 10% Moc (%) 30%
((brak ruchu ludzi)
h S-Time-3 0~15h Il okres czutosci | 1h Godzina 15h
(czas)
i S-C-Pow3 | 0~100% Il okres czutosci 10% Moc (%) 50%
(moc) (przy ruchu
ludzi)
i S-L-Pow3 | 0~100% [l okres czutosci 10% Moc (%) 0%
(moc) (brak ruchu
ludzi)
k S-D-Time | 0~250s Czas opdznienia 10s Sekunda 60s
czutosci
I L-Con-V 5~11V Napiecie kontroli 1V Volt 5Volt
oswietlenia
m L-Con-DT | 1~50min Czas opoznienia 5min Minuta Omin
zatgczenia osw.
n LED-Cur 0,15~6,0A | Prad obcigzenia 0,03A A 0,90A
LED
o] SmartPow | Yes/No Tryb inteligentnej 1 No: Wylgczone | No
kontroli mocy Yes: Zatgczone
p 0-Chg-P Yes/No Ochrona ftadowania | 1 Yes: Zatgczone | No
No: wylgczone
q Chg-Mode | PWM/ Kontrola trybu 1 PWM: tadowa- | PWM
DC tadowania nie PWM
DC: tad. bezp.
r OVer-DV 7,5~17V Napiecie 0,1V Volt 10,0V

nadmiernego
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roztadowania
S OVer-DRV | 7,5~17V Napiecie powrotne 0,1V Volt 12,0V
po nadmiernym
roztadowaniu
t OVer-CV 7,5~17V Napiecie nadmier- 0,1V Volt 14,6V
nego natadowania
u Over-CRV | 7,5~16V Powrét po nadmier-. | 0,1V Volt 13,6V
nym natadowaniu
v Re-Deflt Yes/No Przywracanie/ wart. | 1 Yes: Zatgczone | No
domysinych No: Wytgczone
Uwagi: OVer-CV>0OVer-CRV>0OVer-DRV.OVer-DV
Statusy pracy
1. Dla serii DH, SES, MES, SES20
Parametr Skrot Opis Jednostka | Opis
a SysState Wyswietlenie biezgcego - -
statusu systemu”
b BattVolt Biezace napiecie akumulatora | V Volt
c LoadVolt Biezgce obcigzenie \% Volt
akumulatora®
d Temp Biezgca temperatura otoczenia | ‘C St.
Celsjusza
e Run-Day Catkowita ilos¢ dni pracy D Dni
f Over-D-T llos¢ nadmiernych roztadowan | n.d.
g C-Ful-T llos¢ petnych natadowan n.d.
akumulatora
h Today-HV Najwyzsze napiecia biezagcego | V Volt
dnia
i Today-LV Najnizsze napiecie biezgcego | V Volt
dnia
i 1-Ago-HV Najwyzsze napiecie V Volt
poprzedniego dnia
k 1-Ago-LV Najnizsze napiecie V Volt
poprzedniego dnia
I 2-Ago-HV Najwyzsze napiecie 2 dni temu | V Volt
m 2-Ago-LV Najnizsze napiecie 2 dnitemu | V Volt
n 3-Ago-HV Najwyzsze napiecie 3 dnitemu-| V Volt
o] 3-Ago-LV Najnizsze napiecie 3 dni temu | V Volt
p 4-Ago-HV Najwyzsze napiecie 4 dnitemu |-V Volt
q 4-Ago-LV Najnizsze napiecie 4 dnitemu |V Volt
r 5-Ago-HV Najwyzsze napiecie 5 dnitemu | V Volt
S 5-Ago-LV Najnizsze napiecie 5 dnitemu | V Volt
t 6-Ago-HV Najwyzsze napiecie 6 dnitemu | V Volt
u 6-Ago-LV Najnizsze napiecie 6 dni temu |V Volt
v 7-Ago-HV Najwyzsze napiecie 7 dni temu | V Volt
w 7-Ago-LV Najnizsze napiecie 7 dnitemu | V Volt
X Pro-Date Data produkgji - -
y Model Model produktu - -
z Version Wersja produktu - -




1) Jesli jako status systemu wyswietla sie komunikat "E-LED" oznacza to, ze w obcigzeniu
doszto do zwarcia lub rozwarcia obwodu.
2) Napiecie obcigzenia oznacza napiecie pomiedzy dodatnim biegunem obcigzenia a
ujemnym biegunem akumulatora, gdy obcigzenie pracuje normalnie.

2. Dla serii MPC

Paramet | Skrét Opis Jedno- | Opis

r stka

a SysState Wyswietlenie biezgcego - -
statusu systemu”

b BattVolt Biezgce napiecie akumulatora | V Volt

c LoadVolt Biezace napiecie obicgzenia® |V Volt

d Temp Biezgca temperatura otoczenia | ‘C St. Celsjusza

e Run-Day Catkowita ilos¢ dni pracy D Dni

f Over-D-T llos¢ nadmiernych roztadowan | n.d.
akumulator

g C-Ful-T llos¢ petnych natadowan n.d.
akumulatora

h PV-Volt Biezace napiecie PV V Volt

i Chg-P Biezgca moc tadowania w Watt

j Chg-C Biezacy prad tadowania A Amper

k Chg-AH Dzienna wartos¢ tadowania Ah Amperogodziny

I DisC-AH Dzienna wartos¢ roztadowania | Ah Amperogodziny

m Chg-Kwh Catkowita energia tadowania Kwh Kwh

n DisC-Kwh Catkowita energia roztadow. Kwh Kwh

o} Today-HV Najwyzsze napiecia biezgcego | V Volt
dnia

p Today-LV Najnizsze napiecie biezgcego | V Volt
dnia

q 1-Ago-HV Najwyzsze napiecie \Y Volt
poprzedniego dnia

r 1-Ago-LV Najnizsze napiecie V Volt
poprzedniego dnia

s 2-Ago-HV Najwyzsze napiecie 2 dnitemu | V Volt

t 2-Ago-LV Najnizsze napiecie 2 dni temu |V Volt

u 3-Ago-HV Najwyzsze napiecie 3 dni temu | V Volt

% 3-Ago-LV Najnizsze napiecie 3 dnitemu | V Volt

w 4-Ago-HV Najwyzsze napiecie 4 dni temu | V Volt

X 4-Ago-LV Najnizsze napiecie 4 dnitemu |V Volt

y 5-Ago-HV Najwyzsze napiecie 5 dnitemu | V Volt

z 5-Ago-LV Najnizsze napiecie 5 dnitemu | V Volt

A 6-Ago-HV Najwyzsze napiecie 6 dni temu | V Volt

B 6-Ago-LV Najnizsze napiecie 6 dnitemu |V Volt

C 7-Ago-HV Najwyzsze napiecie 7 dnitemu | V Volt

D 7-Ago-LV Najnizsze napiecie 7 dnitemu | V Volt

E Pro-Date Data produkgji - -

F Model Model produktu - -
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G \ Version Wersja produktu - -

Adres sieci bezprzewodowej

00 00 00 00°

1) Jesli jako status systemu wyswietla sie komunikat "E-LED" oznacza to, ze w obcigzenia
doszto do zwarcia lub rozwarcia obwodu.

2) Napiecie obcigzenia oznacza napiecie pomiedzy dodatnim biegunem obcigzenia a
ujemnym biegunem akumulatora, gdy obcigzenie pracuje normalnie

3) Przy odczytywaniu statusu kontrolera z serii MPC, jesli adres IP wyswietla sie jako 00 00
00 00, oznacza to, ze zadne moduty nie sg podtgczone do kontrolera. 00 00 00 00 wyswietla
sie, gdy odczytywany jest status kontrolera z pozostatych serii wyrobow

Parametry techniczne

Typ baterii AA (LRO6) 2szt.

Napiecie zasilania 3,0V

Odlegtosc¢ efektywna pracy <5m

Pobdr prgdu w trybie uspienia <0,2uA

Pobdr prgdu nominalny 5mA

Pobdr pradu przy wysytaniu danych <50mA

Pobor pradu przez latarke <12mA

Pobdr pradu przez podswietlenie <15mA

Wymiary 61,5 x 22 x 122mm (szer x gt x wys)
Masa 60g (bez baterii)

Czas auto-wytgczenia 1min

Czas podswietlenia 10s

Czas dziatania latarki 10s

Zywotno$é akumulatora (ilo$é operaciji dla | 50000 operacji (przy wytgczonym
akumulatora 2000mAh) podswietleniu i latarce)
Temperatura pracy -25°C~55°C
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Ochrona Srodowiska

Urzadzenie podlega dyrektywie WEEE 2002/96/EC. Symbol obok oznacza, ze produkt musi
by¢ utylizowany oddzielnie i powinien by¢ dostarczany -do odpowiedniego punktu
zbierajgcego odpady. Nie nalezy go wyrzucaé razem z odpadami gospodarstwa domowego.
Aby uzyskac wiecej informaciji, nalezy skontaktowac¢ sie z przedstawicielem przedsiebiorstwa
lub lokalnymi stuzbami odpowiedzialnymi za zarzgdzanie odpadami.
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