INSTRUKCJA OBSLUGI

SR-SES60-WB

Kontroler solarny PWM
ze sterownikiem LED
i mikrofalowym czujnikiem ruchu



Opis

Kontroler solarny z mikrofalowym czujnikiem ruchu o pragdzie fadowania 10A,
przeznaczony do sterowania zrédtami $wiatta LED. Inteligentny tryb mocy
dostosowujgcy moc obcigzenia automatycznie w zaleznosci od stanu akumulatora,
co pozwala na wydtuzenie czasu pracy i oszczedzanie akumulatora. Cyfrowa,
precyzyjna regulacja statoprgdowa. Kontroler = wspotpracuje wytgcznie z
akumulatorami litowymi. Mozliwos¢ pracy w trzech trybach (praca normalna, praca w
oparciu o wykrywanie ruchu czujnika mikrofalowego oraz tryby Zat/Wyt -
zmierzch/poranek). Funkcja ochrony akumulatora przy niskiej temperaturze, ochrony
przed przegrzaniem, odwrotnym podtgczeniem, zwarciem LED, rozwarciem obwodu.
Rejestracja statuséw systemu (zapis parametrow za max 7 dni) i monitoring systemu
(odczyt parametréw przy pomocy zdalnego pilota SR-CU-ALL). Metalowa,
wodoszczelna obudowa — P68

Charakterystyka

1. Kontroler przeznaczony do wspotpracy wytgcznie z akumulatorami litowymi.

2. Tryby pracy: normalny, wykrywanie ruchu, zatgczanie/wytgczanie o
Swicie/zmierzchu (ustawiany czas pracy 0~15h i poziom mocy 0~100%).

3. Mikrofalowy czujnik wykrywania ruchu.

4. Czas opOznienia zatgczenia/wytgczenia w trybie wykrywania ruchu ustawiany w
zakresie 0~150s.

5. Etap aktywacji - unikalny tryb tadowania matym prgdem przy rosngcym napieciu,
odpowiedni dla akumulatoréw litowych, wydtuzajacy ich zywotnosc.

6. Elastyczne tryby tadowania lub tadowanie PWM, uruchamiane automatycznie.

7. Ochrona akumulatora przed niskg temperaturg w trakcie tadowania. Gdy
temperatura otoczenia jest nizsza niz 0°C, kontroler automatycznie przerwie
tadowanie, aby chroni¢ akumulator.

8. Inteligentny tryb mocy. Moc obcigzenia jest automatycznie dostosowywana w
zaleznosci od stanu akumulatora. Funkcja pozwala na przedtuzenie czasu pracy i
zywotnosci akumulatora.

9. Cyfrowa, precyzyjna regulacja statoprgdowa, efektywnos¢ do 96%.

10. Rejestracja statusu systemu. Rejestracja parametrow za max 7 dni i monitoring
catego systemu (odczyt parametréw przy pomocy zdalnego pilota).

11. Metalowa obudowa, wodoszczelnos¢ — klasa IP68. Mozliwos¢ pracy w trudnych
warunkach atmosferycznych.

12. Ochrona przed przegrzaniem. Gdy kontroler osiggnie pewng temperature
zostanie odtgczone obcigzenie lub ograniczona moc.

13. Rdznorodne funkcje ochrony, w tym przed odwrotnym podtgczeniem akumulatora,
zwarciem LED, rozwarciem obwodu i inne.

Uwaga: ustawienia kontrolera sg realizowane przy pomocy zdalnego pilota
(wyposazenie opcjonalne) SR-CU-ALL [nr kat. 525128]



Montaz i podigczenia

1. ldentyfikacja modelu

SES60 - WB

mikrofalowy czujnik ruchu

kontroler solarny PWM z czujnikiem ruchu

2. Wyglad kontro'sra LED sygnalizacyjny, kierunek komunikaciji

Przewody Czujnik Przewéd Mikrofalowy
podiaczeniowe temperatury czujnika czujnik ruchu

mikrofalowego




3. Schemat podtgczenia

SOLAR CHARGE |||
CONTROLLER |/

Kolejnos¢ podtgczenia: Najpierw nalezy podtgczyC obcigzenie, potem czujnik, a
nastepnie akumulator. Jako ostatni nalezy podtaczy¢ panel PV. W trakcie
podfgczania zwrdoci¢ uwage na poprawng polaryzacije (+/-).

UWAGA: W trybie uruchamiania (sprawdzenie ustawien domysinych, zmiana
ustawien parametréw kontrolera, zwtaszcza co do ustawien prgdu wyjsciowego
sterownika LED w celu zapewnienia zgodnosci mocy (prgdu) wyjsciowego kontrolera
z parametrami podtgczanego zZrodta swiatta LED dopuszczalne jest podtgczenie do
kontrolera samego akumulatora, najlepiej w stanie petnego natadowania. Dioda
sygnalizacyjna LED umieszczona w obudowie czujnika ruchu powinna by¢ aktywna
podczas komunikacji pilota zdalnego z kontrolerem. Powinna $Swieci¢ na state
(prawidtowe napiecie akumulatora) lub nastepnie po pewnym czasie migotac
(sygnalizacja usterki, w tym przypadku brak podtgczenia panelu PV i obcigzenia).
Jezeli dioda ta przestanie swiecic¢ to komunikacja pilota z kontrolerem jest niemozliwa.
Nalezy wtedy odtgczy¢ zasilanie i po krétkiej przerwie zatgczy¢ ponownie.

UWAGA: Szczegodty co do aktywacji i ustawien parametrow pilota zdalnego razem z
wyborem trybu wspotpracy z kontrolerem SES60 podaje instrukcja obstugi do
zdalnego pilota SR-CU-ALL [nr kat. 525128].
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5. Zasieg wykrywania ruchu

Model kontrolera

O (kat)

h (wysokosc¢)

d (szerokos$c¢)

SES60-WB

65

8m

10m

Podtaczenie LED

1. Kontroler SES wyposazony jest we wbudowane zrodito statoprgdowe (sterownik
LED). Napiecie wyjsciowe wynosi max 60V. Maksymalna ilos¢ zrédet Swiatta LED,
ktére mozna potgczy¢ to 18szt. (szeregowo).

2. Kontroler SES automatycznie rozréznia napiecie systemowe 12V/24V. W trakcie
podfgczania obcigzenia LED nalezy upewni¢ sig, ze

potgczonego szeregowo jest prawidtowa.

Dokona¢ podtaczenia zgodnie z ponizszymi zaleceniami

ilos¢ oswietlenia LED

Napiecie Min ilosé (n) Napiecie Maksymalna ilos¢

systemowe zrédet swiatta wyjsciowe (n) zrédet swiatta
LED potaczonych | obciazenia (Vo) | LED potaczonych
szeregowo szeregowo

12V n=5 Vo215V n=18

24V n=10 Vo230V

3. Przed wigczeniem obcigzenia nalezy najpierw podtgczy¢ oswietlenie LED.




A UWAGA: Jesli ilos¢ oswietlenia LED podiaczonego szeregowo jest
nieprawidtowa, kontroler obcigzenia LED moze ulec uszkodzeniu.

Objasnienia statusow

Status diody
sygnalizacyjnej Funkcja
LED

Stale wtgczona Akumulator pracuje

normalnie
Akumulator nie jest
Stale wylgczona
podtgczony
Wolno migajaca tadowanie

Szybko migajgca Usterka systemu
Wskazowki: Usterka systemu moze sie wigza¢ z nadmiernym roztadowaniem, zbyt wysokim
napieciem systemu, rozwartym obwodem.

Tryb pracy obcigzenia
Tryby pracy kontrolera SES dzielg sie na: tryb normalny, wykrywanie ruchu,
zatgczanie/wytgczanie o swicie/zmierzchu.

Tryb normalny  Wykrywanie ruchu Czas wylgczenia Swit
l | | | 1

Schemat trybow pracy

A: Tryb testu

W normalnych warunkach kontroler dziata w trybie kontroli swiatta + kontrola czasu.
Przy pomocy bezprzewodowego pilota mozna witgczyé obcigzenie i jego moc
zostanie zmieniona zgodnie z ustawieniem pilota w trakcie instalacji lub ustawiona
automatycznie po testowaniu. Tryb testu trwa 1min, po ktorej system automatycznie
wroci do normalnego trybu pracy.

B: Tryb wykrywania ruchu z op6znieniem
Przyktad: przy ustawieniu normalnego czasu pracy — 4h, mocy obcigzenia normalnej
— 100%. System przejdzie do trybu wykrywania ruchu po 4h.

C: Tryb wykrywania ruchu przez cata noc

Przykfad: ustawienie pierwszego okresu pracy — Oh, ustawienie czasu wykrywania
ruchu — 15h, normalna moc — 100% (przy ruchu ludzi). Moc obcigzenia przy braku
ruchu ludzi wynosi 30%, system przechodzi do trybu wykrywania ruchu przez catg
noc. Obcigzenie bedzie miato moc 100% przy ruchu ludzi. Przy braku ruchu ludzi, po
10s moc obcigzenia spadnie do 30%.



D: Tryb opdéznienia wigczenia oswietlenia
Przykfad: przy ustawieniu pierwszego okresu pracy na 4h i mocy pierwszego okresu
0%, system wiaczy oswietlenie LED po 4h.

E: Tryb oswietlenia o swicie
Automatyczna kalkulacja dtugosci trwania nocy i dostosowanie czasu nadejscia switu

Ustawiany parametr Wartos¢é parametru Wartosé domysina
Normalny czas pracy Oh~15h 0

Normalna moc obcigzenia 0%~100% 100%

Czas wykrywania ruchu Oh~15h 15

Moc obcigzenia (przy ruchu ludzi) | 0%~100% 70%

Czas opdznienia wykryw. ruchu Oh~15h 10

Moc obcigzenia (brak ruchu ludzi) | 0%~100% 30%

Czas wigczenia osw. o swicie Oh~15h 0

Moc obcigzenia o Swicie 0%~100% 30%

Inteligentna kontrola mocy LED

Po wybraniu opcji "Inteligentna moc" kontroler przejdzie do trybu inteligentnej kontroli
mocy. Moc obcigzenia LED bedzie automatycznie dostosowywana na podstawie
analizy pozostatej mocy baterii. Czas pracy i moc obcigzenia ustawione przez
uzytkownika pozostajg aktualne, lecz system porowna moc automatyczng i
ustawiong, a nastepnie wybierze mniejszg wartos¢ jako moc wyjsciowa obcigzenia.

Przykiad:

Jesli moc baterii wynosi 50%, tryb inteligentnej kontroli mocy wyliczy moc obcigzenia
60%. Jesli uzytkownik ustawi moc obcigzenia na 100%, system wybierze 60% jako
moc obcigzenia. Jesli nastepnie uzytkownik ustawi moc obcigzenia na 20%, system
wybierze 20% jako moc obcigzenia.

Typowy schemat inteligentnej kontroli mocy obcigzenia

' — Moc obcigzenia|
Moc obcigzenia vs Pojemnosc¢ baterii
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Odczytywanie i modyfikacja parametréw

Ustawienia kontrolera SES60-WB obejmujg czas pracy obcigzenia, moc obcigzenia,
opoznienie zatgczenia oswietlenia, napiecia tadowania itd. Po zakonczeniu
wykonywania ustawien na bezprzewodowym pilocie nalezy skierowa¢ go w strone
kontrolera i nacisng¢ przycisk [Send]. Istnieje réwniez mozliwos¢ odczytania
biezgcych ustawien parametréw pracy kontrolera oraz sprawdzenia ich pod katem
prawidtowosci.

Wybér trybow tadowania akumulatora

Dostepne sg: tryb tadowania bezposredniego oraz tryb tadowania PWM. Uzytkownik
wybiera tryb fadowania majgc na uwadze typ zastosowanego akumulatora.

A. Ladowanie bezposrednie

tadowanie bezposrednie jest tradycyjnym trybem tadowania z odcieciem. Kiedy
napiecie akumulatora osigga wartos¢ nadmiernego natadowania, obwod zostanie
automatycznie odciety a fadowanie zostanie przerwane. Tryb ten zaleca sie w
przypadku akumulatoréw litowych wrazliwych na tadowanie PWM.

B. tadowanie PWM

Tryb tadowania PWM oznacza, ze w zaleznosci od stopnia natadowania akumulatora
automatycznie dobierany jest odpowiedni tryb tadowania. System PWM zwieksza
efektywnos¢ tadowania i zapewnia diugotrwatg prace akumulatorow w najlepszym
stanie.

C. Funkcja ochrony tadowania przy temperaturze ponizej 0°C

W zwigzku z tym, ze temperatura otoczenia ma ujemny wptyw na charakterystyke
akumulatora litowego (nie jest mozliwe fadowanie ciggte), przy jej spadku ponizej 0°C
tadowanie zostanie przerwane w celu jego ochrony.

Wymiary do montazu
1. Wymiary kontrolera
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Wymiary: SR-SES60-WB
| Wymiary : 82 x 58 x 20mm
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2. Wymiary gabarytowe czujnika
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Srednica otworu na glowice czujnika & 52mm

4. Sposéb montazu
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Zapis statuséw systemu

Kontroler SR-SES60-WB moze rejestrowac statusy pracy catego systemu, wigczajac
w to dzien pracy, czasy wystgpienia hadmiernego roztadowania, czasy wystgpienia
petnego natadowania. Ponadto moze rejestrowaé stany zmian napiecia akumulatora
w okresie 1 tygodnia, co jest pomocne przy analizie i zrozumieniu specyfiki danego
systemu fotowoltaicznego. Uzytkownik moze odczytaC statusy pracy przy pomocy
bezprzewodowego pilota, po skutecznym odczycie nastgpi zapis statusow
parametréw w pilocie.



Typowa krzywa sprawnosci
Instalacja 12V

Prad wyjsciowy vs sprawnos¢ Napiecie akumulatora: 13,0V
Obcigzenie: 6 szeregowo, 20 rownolegle
96,00%
95,00%
94,00%
93,00%
92,00%

91,00% R—
13,0V (wejscie)

Sprawnos¢
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0,18
0,36
0,54
1,98
2,34
2,52
7
,88
3,06

Prad nominalny (A)
Instalacja 24V

Napiecie akumulatora: 26,0V
Obcigzenie: 10 szeregowo i 10 rownolege

Prad wyjsciowy vs sprawnosc
98,00%
97,00%
96,00%
95,00%
94,00%
93,00%

92,00% 26,0V (wejscie)
91,00%
90,00%
89,00%
88,00%

87,00%

Sprawnos¢

0,18
0,36
0,58
0,72

0,9
1,08
1,26
1,44
1,62

1,8
1,98
2,16
2,34
2,52

2,7
2,88
3,06
321

Prad nominalny (A)



Specyfikacja

Parametr Wartos¢ parametru Ustawiane Wartos¢
parametry domysina

Model SR-SES60-WB
Nr katalogowy 525119
Napiecie systemowe 12V/24V - -
Moc wyjsciowa 40W/12v i i
Znamionowa 60W/24V
Prad wyjsciowy 0,15A~1,98A N 330mA
Prad biegu jatowego 14mA/12V; 25mA/24V - -
Prad tadowania 10A - -
Napiecie wejsciowe
PV <55V
Sprawnos¢ pradu

. 90%~96% - -
ciggtego
Ochrona przy przekr. Napiecie nadmiernego i 16.6V
napiecia natadowania +2V; v2/24V ’
Limit napiecia Napiecie nadmiernego % 15.6V
tadowania natadowania +1V; A2/24V ’
Napigcie nadmier- 9,0~17,0V; x2/24V N 14,6V
nego natadowania
Napigcie powrotu po 9,0~17,0V; x2/24V \ 13,6V
nadmiern. natadow.
Napiecie nadmier- 8,0~17,0V: x2/24V \ 10,0V
nego roztadowania
Napigcie powrotu po 8,0~17,0V: x2/24V \ 12,0V
nadmiern. roztadow.
Dokt. ustawien pradu 3% (Prad obcigzenia >300mA) - -
Napiecie wyjsciowe <60V (obcigzenia) - -
Ochrona nad- Temperatura otoczenia: 80°C i i
temperaturowa (obnizenie mocy obcigzenia)
Ochrona przed Temperatura wewngtrz 120°C i i
przegrzaniem (wytgczenie obcigzenia)
Napiggie ontrol 5V~11V v 5V
oswietlenia
Opbznienie zat/wyt . . .

. ) Omin~50min \ Omin
oswietlenia
Opoznlenl_e zat. 0s~150s J 10s
wykrywania ruchu
Temperatura pracy -35°C~+65°C - -

Zasieg wykryw. ruchu

W pionie: 8m; w poziomie: 10m

Ochronnos¢ obudowy IP68 - -
Masa 210g - -
Wymiary kontrolera 58x20x82mm (szerxgtxwys) - -
Dt.przew. czujnika 320mm

1"




Wielkosci wprowadzane: napiecie nadmiernego natadowania > napiecie powrotu po
nadmiernym natadowaniu > napiecie powrotu po nadmiernym roztadowaniu >
napiecie nadmiernego roztadowania

Btedy i rozwigzania

Bledy Rozwiazania problemu

Dioda sygnalizacyjna | Sprawdzi¢ poprawnosc podtgczen

nie swieci

Dioda sygnalizacyjna | Sprawdzi¢. czy akumulator nie jest nadmiernie
szybko miga roztadowany lub czy obcigzenie jest wigczone/ czy nie

doszto do zwarcia w obcigzeniu.

Brak fadowania  przy | Sprawdzi¢ poprawnos$¢ podigczenia paneli PV oraz czy
nastonecznieniu panel PV nie jest zastoniety.

Prad obcigzenia nie | Sprawdzi¢c czy wartos¢ prgdu przekroczyta prad
osiagnat ustawionej | znamionowy kontrolera.

wartosci

Ochrona Srodowiska

Urzadzenie podlega dyrektywie WEEE 2002/96/EC. Symbol obok oznacza, ze
produkt musi by¢ utylizowany oddzielnie i powinien by¢ dostarczany do
odpowiedniego punktu zbierajgcego odpady. Nie nalezy go wyrzuca¢ razem z
odpadami gospodarstwa domowego.

Aby uzyska¢ wiecej informacji, nalezy skontaktowal sie z przedstawicielem
przedsiebiorstwa lub lokalnymi wiladzami odpowiedzialnymi za zarzadzanie
odpadami.
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